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Prefacio

Los inversores para bombeo solar de la serie BPD se han desarrollado para el suministro
de electricidad producida mediante energia solar en exteriores a bombas de agua. Se
basan en el algoritmo de control central de los inversores de alto rendimiento de la serie
Goodrive y los requisitos de aplicacion y control de bombeo con energia solar.
Proporcionan diversas funciones de control y proteccién, como el seguimiento de la
potencia maxima, se desactivan cuando la intensidad de la radiacion es débil y se activan
cuando es intensa, se desactivan cuando el nivel de agua es alto y proporcionan proteccién
contra la baja carga. El suministro de energia solar puede cambiarse automaticamente al
suministro de energia de la red eléctrica seguin las necesidades de los clientes para
garantizar el correcto funcionamiento de las bombas de agua.

Cuando realice la puesta en marcha del inversor, consulte la guia de puesta en marcha
incluida en este manual.

Si el producto se utiliza en dltima instancia en asuntos militares o fabricacién de armas, se
incluira en el control de las exportaciones establecido por la Ley de Comercio Exterior de
la Republica Popular de China. Para la exportacion, es obligatorio realizar una revisién
rigurosa y cumplir las formalidades de exportacion necesarias.

Nuestra empresa se reserva el derecho de actualizar la informacién de nuestros productos
sin previo aviso.
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1 Precauciones de seguridad

Lea atentamente este manual y siga todas las precauciones de seguridad antes de mover,
instalar, operar y realizar mantenimiento o reparaciones en el inversor. De lo contrario,
podrian producirse lesiones fisicas, la muerte o dafios en los dispositivos.

En caso de lesiones fisicas, muerte o dafios a los dispositivos causados por usted o sus
clientes debido al incumplimiento de las precauciones de seguridad indicadas en el manual,
nuestra empresa no se considerara responsable.

1.1 Definiciones de seguridad

Si no se siguen los requisitos indicados, pueden producirse lesiones
fisicas graves o incluso la muerte.

Si no se cumplen los requisitos indicados, pueden producirse lesiones
fisicas o dafios en los dispositivos.

Nota: Pasos a seguir para garantizar el funcionamiento correcto del inversor.
Las personas que trabajen en el dispositivo deben haber recibido
formacion profesional sobre electricidad y seguridad, haber obtenido
la certificacién y estar familiarizadas con todos los pasos y requisitos
de la instalacion, puesta en marcha, funcionamiento y mantenimiento
del dispositivo, y tener la capacidad de prevenir o abordar todo tipo de
emergencias.

Peligro:

Advertencia:

Electricistas
formados y
cualificados

1.2 Simbolos de advertencia

Las sefiales de advertencia se utilizan para advertirle de las condiciones que pueden
producir lesiones graves o dafios en el dispositivo. Le piden que actle con precaucién para
evitar el peligro. La siguiente tabla describe las sefiales de advertencia utilizadas en este
manual.

Simbolos Nombre Instruccion Abreviatura
Si no se siguen los requisitos
A Peligro indicados, pueden producirse lesiones A

Peligro .. X
fisicas graves o incluso la muerte.

Si no se cumplen los requisitos
Advertencia |indicados, pueden producirse lesiones A
fisicas o dafios en los dispositivos.

A

Advertencia

Si no se siguen los requisitos

A
4 pescarga lDetscatrgtg indicados, pueden producirse dafios en A:AA
electrostatica electrostalical; vlaca PCBA.
& Lados Los laterales del dispositivo pueden &
Lados calientes | calientes |calentarse. No los toque.
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Simbolos Nombre Instruccién Abreviatura
Pasos a seguir para garantizar el
Nota Nota funcionamiento correcto del Nota
dispositivo.

1.3 Indicaciones de seguridad

<~ Solamente los electricistas cualificados pueden operar el inversor.

< No realice ningln tipo de cableado ni inspeccione ni cambie componentes
cuando la fuente de alimentacion esté conectada. Compruebe que todas las
entradas de fuentes de alimentacién entrada estan desconectadas antes de
realizar cableados y comprobaciones, y espere siempre al menos el tiempo
designado en el inversor o hasta que la tension del bus de CC sea inferior a
36 V. La siguiente tabla informa del tiempo de espera.

Modelo de inversor Tiempo de espera min.
220 V 0,75 kW—-4 kW 5 minutos
380 V 2,2 KW-5,5 kw 5 minutos

< No vuelva a montar el inversor sin autorizacién. De lo contrario, podrian
producirse incendios, descargas eléctricas u otras lesiones.

< La base del radiador puede calentarse cuando el dispositivo estd en
funcionamiento. No la toque. De lo contrario, puede quemarse.

<{ Las piezas y componentes eléctricos del interior del inversor son
electrostaticos. Tome las precauciones necesarias para evitar descargas
electrostaticas cuando realice alguna operacién que los involucre.

1.3.1 Entrega e instalacion

A

< Instale el inversor sobre materiales no combustibles y manténgalo alejado
de materiales inflamables.

< No haga funcionar el inversor si estd dafliado o si alguno de sus
componentes se ha perdido.

< No toque el inversor con objetos, o el cuerpo, hiumedos. De lo contrario,
podrian producirse descargas eléctricas.

Nota:

< Utilice herramientas de manipulacién e instalacién adecuadas para evitar dafios en el
dispositivo o lesiones fisicas. Los instaladores deben tomar medidas de proteccién
fisicas, como el uso de zapatos de seguridad y uniformes de trabajo para proteger la
seguridad personal.

< No transporte el inversor cogiéndolo por la cubierta. La cubierta puede caerse.

2
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ES

No abra las placas que cubren el inversor. Solamente los técnicos profesionales pueden
realizar dicha operacion.

Asegurese de que el producto no recibe impactos fisicos ni vibraciones durante su
transporte e instalacion.

Instale el producto en un lugar donde los nifios y otras personas no puedan tocarlo.

La corriente de fuga del producto puede tener una intensidad superior a 3,5 mA durante
el funcionamiento. Realice una conexion a tierra correcta y compruebe de que la
resistencia de la conexion a tierra es inferior a 10 Q. La conductividad del conductor de
puesta a tierra, PE, es la misma que la del conductor de fase (con la misma éarea de la
seccion transversal).

DC INPUT es el terminal de entrada solar, AC INPUT es el terminal de entrada de
corriente alterna y AC OUTPUT es el terminal de salida del motor. Conecte
correctamente el cable de entrada de corriente y el cable del motor. De lo contrario,
podrian producirse dafios en el inversor.

Antes de conectar el cable de red de corriente alterna monofasica (CA 1PH) al inversor,
establezca medidas de proteccion tales como la proteccién contra rayos y cortocircuitos
de acuerdo con la normativa de seguridad eléctrica local.

La distancia entre la linea de salida de CC del panel solar y el terminal de CC del
inversor debe ser inferior a 10 metros. De lo contrario, es necesario tomar medidas para
evitar la sobretension.

1.3.2 Puesta en marcha y funcionamiento

A realice ninguna operacion salvo la configuracién mediante el teclado.

< Antes de realizar el cableado del terminal, desconecte todas las fuentes de
alimentacién del inversor y espere al menos 5 minutos.
< La tension dentro del inversor es alta cuando estd en funcionamiento. No

< El inversor puede arrancar automaticamente cuando P01.21=1. No se
acerque al inversor ni al motor.
<~ Elinversor no puede utilizarse como "dispositivo de parada de emergencia"”.

Nota:

< No encienda/apague la fuente de alimentacién de entrada del inversor con frecuencia.

< Si el inversor ha estado almacenado durante mucho tiempo, compruébelo, ajuste la
capacitancia y realice una prueba antes de utilizarlo.

<> Cubra la placa de la cubierta delantera antes de poner en marcha el inversor. De lo

contrario, podrian producirse descargas eléctricas.
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1.3.3 Mantenimiento y sustitucién de componentes

A

<

<

Solamente los electricistas cualificados pueden realizar el mantenimiento,
inspeccioén y sustituciéon de componentes del inversor.

Antes de realizar el cableado del terminal, desconecte todas las fuentes de
alimentacién del inversor y espere al menos 5 minutos.

Tome medidas para evitar que tornillos, cables y otros elementos
conductores caigan dentro del inversor durante el mantenimiento y la
sustitucion de componentes.

Nota:

< Aplique el par de apriete adecuado cuando apriete los tornillos.

< Mantenga el inversor, las piezas y los componentes alejados de materiales inflamables
durante el mantenimiento y la sustitucion de componentes.

< No realice ninguna prueba de aislamiento y resistencia a la tension en el inversor, ni
mida el circuito de control del inversor con un multimetro.

1.3.4 Disposicién de residuos

X

A < El producto contiene metales pesados. Se debe tratar como un residuo
industrial.
< Una vez finalizado el ciclo de vida, el producto debe enviarse al sistema de

reciclaje. Deséchelo por separado en un punto de recogida adecuado en
lugar de depositarlo en la recogida de residuos urbana.
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Descripcion general del producto

2 Descripcion general del producto

2.1 Especificaciones del producto

Modelo BPDOK7 BP_ll?NlKS BP_II?'\ZIKZ BPD004 | BPD2K2 | BPD004 | BPD5K5
TN (AC TNAC(S) | TRAC(S) [ TRAC(S) | TRAC(S,
(AC) (AC/ACS)| (ACIACS) © ) ) ©)
Entrada CC
Te’n §|on cc 450 800
maxima (V)
Tension de 80 100 220
arranque (V)
Tension de
trabajo minima 60 80 180
()]
Tension MPPT
recomendada | 80-400 100-400 220-750
V)
Ndmero de
Conector | Conector
canales de Conector 1/MC4 omca | umca Conector 2/MC4
entrada
Tensiéon CC de
entrada maxima 9 12 12 20 12 20 20
(A)

Derivacion de entrada de CA (compatible con la entrada de red eléctrica)

Tension de
- [y 0, - Ofgp—+ 0
entrada (V CA) 220/230/240(1PH) (-15 %—+10 %) 380 (3PH) (-15 %—+10 %)
Frecuencia de
47-63
entrada (Hz)
Terminal de
entrada de CA LN, PE R,S,T.PE
Salida de CA
Potenci inal
© encésvr;om'na 750 | 1500 | 2200 | 4000 | 2200 | 4000 | 5500
Corriente 5,1 (1PH) | 10,2 (1PH) | 14 (1PH) | 25 (1PH) 55 95 14
nominal (A) 4,2 (3PH) | 7,5(3PH) | 10 (3PH) | 16 (3PH) ’ '
Tension de
salidal(v cA) 0: Tension de entrada
Modo de 1P2L: Motor monofasico control en|3P3L: Conectado a un motor
cableado de |monofésica asincrono trifasico
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Modelo BPDOK7 BP_I?:I.KS BP_II?'\ZIKZ BPD004 | BPD2K2 | BPD004 | BPD5K5
TN (AC) (ACIACS)| (ACIACS) TNAC(S) | TRAC(S) | TRAC(S) [ TRAC(S)
salida 2P3L: Motor monofasico control en
bifasica
3P3L: Conectado a un motor asincrono
trifasico
Frecuencia de
salida (Hz) 1-400
Control del rendimiento
Modo de control VIF
Tipo de motor Motor asincrono (monoféasico Motor asincrono (trifasico
[1PH]/trifasico [3PH]) [3PH])
Otros parametros
indice de
proteccion de 1P65
entrada
Refrigeracion Refrigeracion natural
HMI Teclado LED externo

Terminales de comunicacién
Comunicacién
externa
Interfaz de
comunicacion
Certificacién

Entradas digitales RS485/3

Conector multicable impermeable

Estandares CE; el EMC cumple los requisitos de la norma IEC61800-3 C3.
Entorno operativo
Temperatura - .
P i -25-60 °C (reduccién a una temperatura superior a 45 °C)
ambiente
Altitud Por debajo de 3000 m (reduccién a una altitud superior a 2000 m)
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Descripcion general del producto

2.2 Placa de identificacion

Rango de MPPT:
Corriente max.:

Entrada CA (-CA)
Tension de entrada:
Corriente de entrada:

S/N:

°
Il\\lt VFD de bombeo solar
Modelo: BPD2K2TRAC
Nivel de potencia: 22kW
Entrada CC

Vmax. PV:

800V
220V-750V
12A

SPH 38CM 15%)-440V(+10%)

Frecuencia: 47H1 63Hz
Salida de CA
Tension de salida:  0V-380V
Corriente de salida: 5.5A(3PH)
Frecuencia: 1Hz-400Hz
Temperatura: -25°C-+60°C
1P level: 1P65
C E —

Shenzhen INVT Electric Co., Ltd.

2.3 Descripciondel modelo

BPD XK

@@@

N AC(S)
@

N.° Campo Descripcion del Regla de nomenclatura
campo
Nombre de la serie del [INombre de la serie de inversores para
® BPD
producto bombeo solar
Potencia de salida de Potencia de salida de CA nominal
®@ XKX cA 1K5: 1500 W
005: 5000 W
TL: 1PH
® TN Tipo técnico TR: 3PH 380 V CA
TN: 1PH/3PH 220 V CA
Vacio: modelo estandar;
_ L - CA: Admite la entrada de CA;
@ CA®) Codigo de extension CAS: Dispone de entrada de CA y se
incluye un interruptor de CC.
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Descripcion general del producto

2.4 Niveles de potencia

BPDXKXTN(AC/ACS) 0K7 1K5 2K2 004
Potencia de salida nominal (kW) 0,75 1,5 2,2 4
Corriente de entrada de CC méx. (A) 9 12 12 20
Corriente de entrada de CA
nominal—modelo CA(S) (A) 9.3 157 24 38
) ) ) 51 (1PH) | 10,2 (1PH) 14 (1PH) 25 (1PH)
Corriente de salida nominal (A) 42 (3PH) | 7.5 (3PH) 10 (3PH) 16 (3PH)
BPDXKXTRAC(S) 2K2 004 5K5
Potencia de salida nominal (kW) 2,2 4 55
Corriente de entrada de CC max. (A) 12 20 20
Corriente de entrada de CA
) 58 13,5 19,5
nominal—modelo CA(S) (A)
Corriente de salida nominal (A) 55 9,5 14

2.5 Cableado y terminales del circuito de control

2.5.1 Esquema eléctrico del circuito de control

Las interfaces COM son las interfaces de circuito de control, que incluyen un canal de
comunicacion 485 y tres canales de entrada digital. LaFigura 2-1 muestra el cableado. Para
obtener mas informacién sobre las definiciones y especificaciones de la interfaz, consulte la
seccion2.5.4.Descripcion de los terminales de funcién

Pantalla

485
Comunicacién

Entrada digital 2

485+

ag5-

} ta

120Q

Entrada digital 3

Botén RUN/STOP

Screen

5
Entrada digital 1

Figura 2-1 Esquema eléctrico del circuito de control
Nota: Para los modelos BPD2K2-5K5TRAC(S), el boton RUN/STOP| de la carcasa

corresponde al terminal S4.
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2.5.2 Disposicion de los terminales

J - TGO 4 ¢ coun ¢ ool =

o ©

Envadacc- L Teclapo 4 L coM - L GPRs -

Entr

I~ ENTRADACA— SALIDA de CA

L entRADACA= LSALIDA de CA-

0 1O 0

(a) Terminales en BPDOK7-2K2TN(AC)

LENTRADA CASH INTERRUPTOR NO desconectar
DE CC. EnvadacC- & TECLADO 14 | COM d LGPRSid  bajocaga

T
=)
]
T

(b) Terminales en BPD1K5-2K2TNACS
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JENTRADACA | EntradaCC+ = r TECLADO - ¢ COM

L TECLADO 3 L COM 4 LGPRS| 3 1SALIDA de CAS

(©)

GPRSI 4 (SALIDAde CAq

' Enradacc - 4

(c) Terminales en BPDOO4TNAC

LentRapAcad  INTERRUPTOR LSALIDA de cAd
DE CC

Enrada.cC-

L GPRsi 4

=
=
|
=
I

=7

(d) Terminales en BPDOO4TNACS
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Descripcion general del producto

eniasacdr
A A
"R

(e) Terminales en BPD2K2-5K5TRAC(S)

Figura 2-2 Disposicién de los terminales de cableado

N.°

Nombre del terminal

Definicion de clavija

©)

- Modelo TN

1.L

2.N

3. PE

Terminal de entrada de
CA (modelo de CA)
- Modelo TR

1.R

2.S

3.T

4. PE

Terminal de entrada solar-

-Entrada CC

Terminal de entrada solar+

+ Entrada CC

Terminal del teclado externo

RJ45

Terminal de funcion

485+

485-

S2

S3

COM

S4*

COM

PE

Terminal de salida de CA

clsl<

HIWINR 10N [01/A W IN (=

PE

-11-
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N.° Nombre del terminal Definicién de clavija
1.+5V
. -, 2. 485+
@ Terminal de conexiéon GPRS 3 485.
4. TIERRA
Interruptor de CC /
[©)] Boton RUN/STOP /

Nota*: Para los modelos BPD2K2-5K5TRAC(S), la clavija 6 no proporciona ninguna
funcién.

2.5.3 Instruccion de terminales de potencia

1. @ es el terminal de entrada de CA y el modelo compatible con la red eléctrica incluye
este terminal. (Nota: por motivos de seguridad, asegurese de que el PE esta correctamente
conectado)

2. ® es un terminal de salida de CA conectado al motor de la bomba de agua. Cuando
utilice un motor trifasico (3PH), conecte U, V y W del motor a U, V y W del inversor, y
conecte la carcasa del motor a PE de ©.

3. Si se utiliza un motor monofésico (1PH), el cableado varia segun los modos de control:

(1) Control en monofasica: Conecte la linea de fase del motor a U y W del terminal del
inversor ®), conecte la cubierta del motor a la clavija PE. No es necesario retirar el
condensador de arranque, y el cableado es sencillo. Pero el rendimiento de arranque no es
tan bueno como en el modo de control en bifasica, por lo que este modo de cableado
solamente se puede aplicar a algunos motores.

(2) Control en bifasica: Es necesario retirar el condensador de arranque y el condensador
de funcionamiento (si existe). El cableado de un motor general se muestra en la Figura 2.3:
L1 es el devanado de funcionamiento, L2 es el devanado de arranque, Cl es el
condensador de funcionamiento, C2 es el condensador de arranque y, cuando la velocidad
del motor supera el 75 % de la velocidad nominal, el condensador de arranque se
desconecta mediante el interruptor centrifugo K.

-12-
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L
K
c1
u2 c2
L1
V2
U1l L2
V1
N

Figura 2-3 Cableado interno del motor monofasico con los condensadores de arranque y
funcionamiento

Figura 2-4 muestra el cableado interno después de retirar los condensadores de arranque y

funcionamiento.
L J U

K
C1
u2 c2 u2 V
L1 l L1
V2 V2
U1 L2 U1 L2
% %

Figura 2-4 Cableado de un motor monofésico en el modo de control en bifasica

Ul y V1 son el terminal com(n de los devanados, y conecta con la salida W del inversor
para bombeo solar, la salida U2 del devanado de funcionamiento se conecta a la salida U
del inversor para bombeo solar, y V2 del devanado de arranque se conecta a la salida V del
inversor para bombeo solar.

El sentido de funcionamiento del motor se puede variar cambiando la fase de tensié V
mediante el TENS de P04.34. Despué de ajustar la direccicn de avance, el sentido de
funcionamiento se puede cambiar mediante P00.13.

-13-
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2.5.4 Descripcion de los terminales de funcién

Nombre del
terminal

PE Terminal de puesta a tierra
COM Terminal comun +24 V

Descripcion

1. Impedancia interna: 3.3kQ

2. Aplicable a la entrada de tension 12-30 V

3. Compatible con cableado NPN

S3 Entrada digital 3 4. Frecuencia de entrada max.: 1 kHz

5. Todos son terminales de entrada digitales
programables. Los usuarios pueden establecer las
funciones de los terminales mediante cédigos de

S2 Entrada digital 2

. funcién.
Entrada digital 4 6. S1 ests reuitad com . g
sS4 (Utilizado por el boton |& esta cortoc.|rcu|ta o con ° en el inversor de
RUN/STOP) forma predeterminada y no esta conectado
externamente.

Nota: El boton RUN/STOP solamente se incluye en
los modelos —TR y se utiliza S4.

Interfaz de comunicacién 485

485+ Si es una interfaz de comunicacién 485 estandar, utilice pares trenzados o
cables apantallados.

Nota: Cuando se utiliza un médulo GPRS, la interfaz de comunicacién 485 no
485- esta disponible. Si se necesita comunicacién 485, debera extraer el médulo
GPRS.

-14-
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2.6 Dimensiones e instalacion

we

L
0]
I

w1 o

Figura 2-5 Dimensiones de BPDOK7TN(AC)-BPD2K2TN(AC)

(Unidad: mm)
Modol H1 | wa D 2 | we _Orificio_(!e Peso neto Peso del
instalacion (kg) paquete (kg)
BPDOK7TN(AC)| 294 | 300 [ 139,5 | 128,5 [195 8 6,6 8,7
BPD1K5TN(AC)| 319 | 300 [ 139,5| 141 [195 a8 7,2 9,2
BPD2K2TN(AC)| 319 | 300 [139,5| 141 [195 8 7,2 9,2

‘ it n

Figura 2-6 Dimensiones de BPDOK7-BPD2K2TNACS
(Unidad: mm)
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Modelo He | wa D H2 | we _Or|f|0|o.qe Peso neto| Peso del
instalacion (kg) paquete (kg)
BPD1K5TNACS | 351 | 300 | 139,5 | 158 | 195 28 8 9,5
BPD2K2TNACS | 351 | 300 | 139,5 | 158 | 195 @8 8 9,5

w2

H2

H3

H1

I\-4-08

Figura 2-7 Dimensiones de BPDOO4TNAC
(Unidad: mm)

Orificio de | Peso neto Peso del
instalacion (kg) paquete (kg)
BPDOO4TNAC | 410 [360]154,5| 159 | 260 | 45 28 13,2 16

Modelo H1 (wWl| D H2 | W2 | H3

‘ﬁmm\ﬁ =

[}

Figura 2-8 Dimensiones de BPDO0O4TNACS
(Unidad: mm)
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Orificio de | Peso neto Peso del
instalacion (kg) paquete (kg)
BPDO04TNACS | 426 | 360 [154,5[ 170 | 260 | 45 28 13,2 15,2

Modelo H1 | wl| D H2 | W2 [ H3

w2
N
T
- b q 1t Eg
T L [—4-08
nﬁ U fB = \:(. =
Wi
Figura 2-9 Dimensiones de BPD2K2-5K5TRAC(S)
(Unidad: mm)
Modelo vt lwil o we | wa [ha _Orlflcm.(?e Peso Peso del
instalacion | neto (kg) | paquete (kg)
BPD2K2TRAC(S) |331|360]| 154,5|122,5| 260 | 45 28 10,1 12
BPDO04TRAC(S) [454(360(154,5| 184 | 260 | 45 o8 14,1 16
BPD5K5TRAC(S) (454|360 154,5| 184 | 260 | 45 a8 14,1 16

2.7 Procedimiento de funcionamiento del teclado
2.7.1 Presentacion del teclado

El teclado se utiliza para controlar el inversor para bombeo solar, leer los datos de estado y
ajustar los parametros.
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=

o o

N\ 2/

Figura 2-10 Teclado externo

N.° Nombre Descripcion

Indicador de estado de funcionamiento.

Si el LED est& apagado, esto significa que el inversor
U TN gsta en parad,a; Slv parpadea, esto ,S|.gn|f|ca que el
inversor estd ajustando automaticamente los
parametros; si esta encendido, esto significa que el
inversor esté en funcionamiento.

Indicador ADELANTE/ATRAS.

Si el LED esta apagado, esto significa que el inversor

FWD/REV . L . . - .
esta en rotacion hacia delante; si esta encendido, esto

significa que el inversor esté en rotacion hacia atras
LED para el funcionamiento del teclado,
Indicador de funcionamiento de los terminales y control de

estado comunicacién remota;

Si el LED estd apagado, esto significa que en
LOCAL/REMOT funcionamiento del teclado; si parpadea, esto significa
que el inversor estd en funcionamiento de los
terminales; si estd encendido, esto significa que el
inversor estd en modo de control de comunicacion
remoto.

Indicador de fallo.

Si el LED estad encendido, esto significa que el
TRIP inversor esta en estado de fallo; si est4 apagado, es
su estado normal; si parpadea, esto significa que el

inversor esta en estado de prealarma por sobrecarga.
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Descripcion general del producto

N.° Nombre Descripcion
Indica la unidad de los digitos mostrados
Hz Unidad de frecuencia
Indicador de A Unidad de corriente
2 unidad \Y Unidad de tensién
RPM Unidad de velocidad de rotacion
o———— % Porcentaje
Pantalla LED de 5 digitos que muestra diversos datos de monitorizacién y cédigos
de alarma tales como la frecuencia establecida y la frecuencia de salida.
Cardcter| Carécter |Carécter| Carécter | Caracter| Caracter
H 0 | 1 I3 2
3 3 H 4 5 5
Zona de g 6 7 7 ] 8
3 visualizacion de g 9 A A b b
codigo r c 4 d £ E
r F H H : |
L L n N n n
o (e} P P r r
E S |3 t 5 U
1] v - -
4 Potenci’ér.netro Corresponde a All.
analégico
Tecla de Entrar o salir del menu de primer nivel y eliminar el
programacioén |parametro rapidamente
Tedla de entrada Entra.u al menu palso a paso
Confirmar los pardmetros
X Aumenta progresivamente los datos o el codigo de
Tecla UP (arriba) . X
funcionamiento
Tecla DOWN |Disminuye progresivamente los datos o el cédigo de
5 Botones (abajo) funcionamiento
Desplazar hacia la derecha para seleccionar el
Tecla parametro de visualizacién alternando entre el modo

flecha-derecha

de parada y el de funcionamiento.
Seleccione el parametro modificando el digito durante
la modificacién del parametro

Tecla Run

Esta tecla se utiliza para hacer funcionar el inversor

en el modo de funcionamiento principal
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N.° Nombre Descripcion

Esta tecla se utiliza para detener el inversor cuando
esta en funcionamiento y esta limitada por el cédigo
de funcién P07.04.

Esta tecla se utiliza para restablecer todos los modos
de control en el estado de alarma de fallo

Tecla
Stop/Reset

La funcién de esta tecla estd determinada por el
codigo de funcién P07.02.

Tecla rapida

2.7.2 Visualizacion del teclado

El estado de visualizacién de los teclados del inversor para bombeo solar de la serie BPD
incluye la visualizacion de parametros de estado de parada, la visualizacién de parametros
de estado de funcionamiento, la visualizacién de estados de ediciéon de parametros de
caédigo de funcién, la visualizacién de estados de alarma de fallo, etc.

2.7.2.1 Visualizacién del parametro de estado de parada

Cuando el inversor esta en estado de parada, el teclado muestra los parametros de estado
de parada. Los parametros de estado de parada mostrados de manera predeterminada
incluyen la frecuencia establecida, la tensién del bus, el estado del terminal de entrada y el
estado del terminal de salida. Puede pulsar para cambiar la visualizacién de los
paradmetros seleccionados de izquierda a derecha.

2.7.2.2 Visualizacién del parametro de estado de funcionamiento

Después de recibir un comando de ejecucién vélido, el inversor pasa al estado de
funcionamiento y el teclado muestra los parametros de estado de funcionamiento. El
indicador RUN/TUNE del teclado estd encendido, mientras que el estado de FWD/REV
esta determinado por el sentido de funcionamiento actual.

En el estado de funcionamiento, los parametros mostrados de manera predeterminada
incluyen la frecuencia de funcionamiento, la frecuencia establecida, la tensién del bus, la
tension de salida, la corriente de salida y velocidad de giro de la bomba. Puede pulsar
[SHIFT] para cambiar la visualizacion de los parametros seleccionados de izquierda a
derecha, y pulsar |QUICK/JOG| (P07.02=2) para hacerlo de derecha a izquierda.

2.7.2.3 Visualizacion del estado de fallo

Si el inversor detecta una sefial de fallo, entra en el estado de visualizacién de la prealarma
por fallo. El teclado muestra el cédigo de averia parpadeando, y el indicador TRIP del
teclado estd encendido. Cuando se produce un fallo, el inversor intenta realizar un
restablecimiento automaético cinco veces de manera predeterminada. Si el fallo persiste, el
codigo de averia se muestra de forma permanente. Puede restablecer el inversor mediante
la tecla [STOP/RST], el terminal de control o el comando de comunicacion.

2.7.2.4 Visualizacién del estado de edicién del cédigo de funcion

En el estado de parada, funcionamiento o fallo, pulse [PRG/ESC| para entrar en el estado de
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edicion (si hay una contrasefia, consulte P07.00 ). El estado de edicién se muestra en dos
niveles del mend y el orden es: Grupo de cédigos de funcién/nimero de cédigo de
funcion — Parametro de codigo de funcion, pulse para entrar en el estado de
visualizacion del parametro de funcién. En este estado, pulse para guardar los

ajustes de los parametros o pulse |PRG/ESC]| para salir.

Vlsualllzaclonddel V[sual\zaglon de:j Visualizacién del
parametro de parametrp ee_sta o] estado de fallo
estado de parada de funcionamiento

Figura 2-11 Visualizacién en varios estados

2.7.3 Funcionamiento del teclado

Opere el inversor con el panel de operaciones. Para obtener una descripcion detallada de
la estructura de los cédigos de funcién, consulte la seccién 3.1.

2.7.3.1 Cémo modificar los cédigos de funcién

El inversor de bombeo solar tiene tres niveles de menus, que son:

1. Namero de grupo del cédigo de funcién (menu de primer nivel)

2. Ficha del cédigo de funcién (menu de segundo nivel)

3. Ajuste del valor de cédigos de funcién (menu de tercer nivel)

Observaciones: Pulse al mismo tiempo y [DATA/ENT]: podra volver al ment de
segundo nivel desde el mend de tercernivel. La diferencia es: cuando pulsa los
ajustes de los parametros se guardaran en el panel de control y, a continuacion, se volvera
al menG de segundo nivel y pasara automaticamente al siguiente cédigo de funcién, pero si
pulsa , se vuelve directamente al menl de segundo nivel sin guardar los ajustes
de parametros y se mantiene en el cédigo de funcién actual.

En el menu de tercer nivel, si el parametro no tiene ningln bit parpadeante, significa que el
coédigo de funcién no se puede modificar. Las posibles razones podrian ser:

(1) Este codigo de funcién no es un pardmetro modificable, tal como un pardmetro
detectado real, los registros de funcionamiento, etc.;

(2) Este codigo de funcion no se puede modificar en el estado de funcionamiento, sino que
se puede modificar en el estado de parada.
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Ejemplo: Configure el cédigo de funcién P00.01 de 0 a 1.

o o o

[xNai G TRt
" °
El lugar de las unldades
esta parpadeando.

oooo

Todos los digitos
estan parpadeando.

El lugar de las unidades
esta parpadeando.

o o o
U Ikl 1 [l
RS YRR e — llz > w|°
El lugar de las umdades
esta parpadeando.

Nota: Cuando se establece el valor, puede pulsar |5

y [ Jpara modificar el valor.

Figura 2-12 Modificacién de parametros

2.7.3.2 Coémo establecer la contrasefia del inversor

Los inversores de bombeo solar de la serie BPD proporcionan una funcién de proteccién
por contrasefia a los usuarios. Configure P7.00 para obtener la contrasefia y la proteccion
por contrasefia sera valida inmediatamente después de salir del estado de edicién del
codigo de funcion. Pulse de nuevo hasta el estado de edicion del codigo de
funcién. Se mostrara “0.0.0.0.0”. A menos que se utilice la contrasefia correcta, los
operadores no podran entrar en el sistema.

Configure P7.00 en 0 para cancelar la funcién de proteccion por contrasefia.

La proteccién por contrasefia sera valida inmediatamente después de salir del estado de
edicion del codigo de funcion. Pulse de nuevo hasta el estado de edicién del
codigo de funcion. Se mostrara “0.0.0.0.0". A menos que se utilice la contrasefia correcta,
los operadores no podran entrar en el sistema.

o o o o
T ———» n,—, ﬁ_
ui R R— f

[

El lugar de Ias unidadgs

Todos los digitos El lugar de las umdades esta parpadeando.

estan parpadeando. esta parpadeando.

© © o o

T T 7
ol ad

°© o o o

Fii'i‘iﬁl'i
o —> [T AR

El lugar de las unidades El lugar de las umdades El lugar de las umdzdes
esté parpadeando. esta parpadeando. esta parpadeando.

i‘iﬂi‘iﬁ

Note: Cuando se establece el valor, puede pulsar [Z]y

ara modificar el valor.

Figura 2-13 Configuracion de la contrasefia
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2.7.3.3 Como ver el estado del inversor mediante los cédigos de funcion
Los inversores de bombeo solar de la serie BPD proporcionan el grupo P17 como grupo de
inspeccion del estado. Los usuarios pueden entrar en P17 directamente para ver el estado.

] o o 0 o o o o

o
o o
Cornn, 44— i, ¢—— ¢ 7
I uf? - > FoOe P X
]
Todos los digitos
estan parpadeando.

El lugar de las unidades

El lugar de las unidades
esta parpadeando.

esta parpadeando.

o 0 o o o o
l‘i ] ‘ T
L DATA Suuuo

El lugar de las umdades El lugar de las unidades
esta parpadeando. esta parpadeando.

Nota: Cuando se establece el valor, puede pulsar

+[ W] para modificar el valor.

Figura 2-14 Visualizacion de los parametros
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3 Parametros de funcién

Para facilitar el ajuste de los cédigos de funcién, el nimero de grupo de funciones
corresponde al menu de primer nivel, el cédigo de funcién corresponde al menu de
segundo nivel y el codigo de funcién corresponde al menu de tercer nivel.

A continuacién se muestran las instrucciones de las listas de funciones:

La primera columna «Cédigo de funcién»: cédigos de grupo de parametros de
funcionamiento y parametros;

La segunda columna «Nombre»: nombre completo de los parametros de funcionamiento;

La tercera columna «Descripcién detallada»: explicacion detallada de los parametros de
funcionamiento;

La cuarta columna «Predeterminado»: ajustes originales de fabrica de los parametros;

La quinta columna «Modificar»: el caracter modificador de los cédigos de funcién (los
parametros pueden modificarse o no y las condiciones de modificacion), a continuacién se
indica la instruccion:

'O significa que el valor establecido del parametro se puede modificar en el estado de
parada y funcionamiento;

'O": significa que el valor establecido del parametro no se puede modificar en el estado de
ejecucion;
'@ significa que el valor del parametro es el valor real detectado que no se puede

modificar.

(Para evitar errores, el atributo de modificaciéon de cada parametro esta limitado por el
inversor)

3.1 Parametros de funciones comunes

Grupo PO0—Grupo de funciones béasicas

Codigo de

L Nombre Descripcién detallada Predeterminado| Modificar
funcién

0:SvCo
No es necesario instalar codificadores. Adecuado
ara aplicaciones que necesitan una baja
Modo de control p p a J
P00.00 ) frecuencia y par motor elevado para obtener una 2 (€]
de velocidad s . "
elevada precisién de la velocidad de rotacion y
control del par. Relacionado con el modo 1, es
mas adecuado para las aplicaciones que
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Codigo de

. Nombre Descripcion detallada Predeterminado| Modificar
funcién

necesitan poca potencia.

1:svC1

1 es adecuado en casos de alto rendimiento con
la ventaja de una alta precision de la velocidad de
rotaciéon y el par. No es necesario instalar un
codificador de pulsos.

2: Control SVPWM

2 es adecuado para aplicaciones que no
necesitan una alta precisién de control, como la
carga del ventilador y la bomba. Un inversor
puede accionar varios motores.

Seleccione el canal de comando RUN del
inversor.

El comando de control del inversor incluye:
arranque, parada, rotacién hacia delante/atras,
activacion y restablecimiento después de un fallo.
0: Canal de comando del teclado en ejecucién
(luz 'LOCAL/REMOT' apagada)
Ordene el comando pulsando ,
en el teclado.

Establezca la tecla multifuncion en
la funcion de cambio (P07.02=3)
para cambiar el sentido de funcionamiento; pulse
y simultaneamente en el estado 0 )
de funcionamiento para detener el inversor por
inercia.

1: Canal de comando de ejecucion del terminal
(LOCAL/REMOTY" parpadeando)

Ordene el control de comando de funcionamiento
en rotacién hacia delante, rotaciéon hacia atras y
activacion hacia delante y hacia atras de los
terminales multifuncion

2: Comunicacion ejecutando canal de comando
(|LOCAL/REMOT] activado);

El comando de ejecucién se controla mediante el
monitor superior a través de la comunicacion

Ejecuta el canal
de comandos

P00.01

Este pardmetro se utiliza para ajustar la
frecuencia de salida maxima del inversor. Los
Frecuencia de [usuarios deben prestar atencién a este parametro
P00.03 ) i ) X 50,00 Hz [©)
salida max. porque es la base del ajuste de frecuencia y la
velocidad de aceleracion y deceleracion.

Rango de ajuste: P00.04-400,00 Hz
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Codigo de
funcién

Nombre

Descripcion detallada

Predeterminado

Modificar

P00.04

Limite superior
de la frecuencia
de
funcionamiento

El limite superior de la frecuencia de
funcionamiento es el limite superior de la
frecuencia de salida del inversor, que es inferior o
igual a la frecuencia maxima.

Rango de ajuste: P00.05-P00.03 (Frecuencia de
salida max.)

50,00 Hz

P00.05

Limite inferior de
la frecuencia de
funcionamiento

El limite inferior de la frecuencia de
funcionamiento es el de la frecuencia de salida
del inversor.

El inversor funciona a la frecuencia limite inferior
si la frecuencia establecida es inferior al limite
inferior.

Nota: Frecuencia de salida max. = Frecuencia
limite superior > Frecuencia limite inferior

Rango de ajuste: 0,00Hz— P00.04 (Limite
superior de la frecuencia de funcionamiento)

0,00 Hz

P00.11

Tiempo ACC 1

P00.12

Tiempo DEC 1

Tiempo ACC es el tiempo necesario si el inversor
se acelera desde 0 Hz a la frecuencia de salida
méxima (P00.03).

EL tiempo DEC significa el tiempo necesario si el
inversor se ralentiza desde la frecuencia de salida
maxima a 0 Hz (P00.03).

Los inversores de la serie BPD tienen cuatro
grupos de tiempo ACC/DEC que se pueden
seleccionar mediante P05. El tiempo ACC/DEC
predeterminado de fabrica del inversor es el
primer grupo.

Rango de ajuste de P00.11 y
P00.12:0,0-3600,0 s

Depende del
modelo

0.0s

P00.13

Seleccion del
sentido de
funcionamiento

0: funciona en el sentido predeterminado, el
inversor funciona en la direccién de avance. El
indicador FWD/REV est4 apagado.

1: funciona en el sentido opuesto, el inversor
funciona en la direccién inversa. El indicador
FWD/REV esta encendido.

Modifique el cédigo de funcién para cambiar el
sentido de rotacion del motor. Este efecto
equivale al cambio de sentido de rotacién
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Codigo de

. Nombre Descripcion detallada Predeterminado| Modificar
funcién

ajustando dos cualesquiera de las lineas del
motor (U, V y W). El sentido de rotacién del motor
se puede cambiar mediante en el
teclado. Consulte el parametro P07.02.

2: prohibir que se ejecute en sentido inverso:
Puede utilizarse en algunos casos especiales si
la marcha atrés esta deshabilitada.

0: Sin operacién
1: Restaura el valor predeterminado
2: Borra los registros de fallo
) Nota:
Parametro de L ., , ,

. 1. El cédigo de funcién volvera a 0 después de
P00.18 | restauracion de i X . L . 0 o
terminar el funcionamiento del cédigo de funcién
seleccionado.

funciones

2. Si se restablece al valor predeterminado, se
cancelaré la contrasefia de usuario. Utilice esta
funcién con precaucion.

Grupo P01—Control de arranque y parada

Codigo de

., Nombre Descripcién detallada Predeterminado| Modificar
funcién

0: Decelerar hasta parar: después de validar el
comando de parada, el inversor desacelera para
reducir la frecuencia de salida durante el tiempo
establecido. Cuando la frecuencia disminuye
P01.08 | Modo de parada |hasta O Hz, el inversor se detiene. 0 (@]
1: Inercia hasta detencion: después de validar el
comando de parada, el inversor detiene la salida
inmediatamente. Y la carga se reduce hasta
detenerse por inercia mecénica.

0: El comando de ejecucion del terminal no es

Proteccién de |valido al encender.
P01.18 . X . L, . - 1 O
funcionamiento [1: El comando de ejecucion del terminal es valido

al encender.
Reiniciar .
, 0: Deshabilitado
P01.21 después de » 1 (@]
1: Habilitado
apagar
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Grupo P0O2—Parametros del motor 1

Caddigo de L . .
. Nombre Descripcion detallada Predeterminado| Modificar
funcién
X 0: Motor trifasico Depende del
P02.00 Tipo de motor L (]
1: Motor monofésico modo
Potencia nominal Establezca el parametro del
. Depende del
P02.01 del motor 0,1-3000,0 kW | motor asincrono. del o
modelo
asincrono Para garantizar el control del
Frecuencia rendimiento, establezca
P02.02 nominal del 0,01 Hz—P00.03 [P02.01-P02.05 de acuerdo 50,00 Hz o
motor asincrono con la placa de identificacién
Velocidad del motor asincrono.
i . Depende del
P02.03 nominal del  |1-36000 rpm Los inversores de bombeo el o
motor asincrono proporcionan la funcién de modelo
Tensién nominal ajuste automatico de
. . Depende del
P02.04 del motor 0-1200 V parametros. El ajuste P o
asincrono automatico correcto de los modelo
parametros se deriva del
ajuste correcto de la placa de
identificacion del motor.
Para garantizar el control del
rendimiento, configure el
motor de acuerdo con los
principios estandar; si la
Corriente . .
diferencia entre el motor y el Depende del
P02.05 nominal del  |0,8-6000,0 A . (€]
estandar es muy grande, las modelo
motor asincrono . .
caracteristicas del inversor se
reduciran.
Nota: Cuando restablezca la
potencia nominal del motor
(P02,01), puede inicializar el
parametro del motor de
P02.02-P02.10.
Grupo P04—Control SVPWM
Caodigo de o . .
L Nombre Descripcion detallada Predeterminado| Modificar
funcién
. Estos cédigos de funcién definen la curva V/F del
Ajuste de la . .
P04.00 motor 1 de la serie BPD para satisfacer la 4 o
curva VIF X )
necesidad de diferentes cargas.
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Codigo de

. Nombre Descripcién detallada Predeterminado| Modificar
funcién

0: Curva V/F en linea recta; aplicable a carga de
par constante

1: Curva V/F multipunto

2: Curva VIF con reduccién del par motor
(potencia de 1,3)

3: Curva V/F con reduccién del par motor
(potencia de 1,7)

4: Curva VIF con reduccién del par motor
(potencia de 2,0)

Las curvas 2—4 se aplican a las cargas de par
motor de equipos como ventiladores y bombas de
agua. Los usuarios pueden realizar el ajuste en
funcién de la carga para obtener el mejor
rendimiento.

5: VIF personalizada (separacién V/F); en este
modo, V se puede separar de f y f se puede
ajustar mediante el canal de frecuencia dado
establecido en P00.06 o el canal de tensién dado
establecido en P04.27 para cambiar la
caracteristica de la curva.

Nota: En la imagen siguiente, V, es la tensién
nominal del motor y f, es la frecuencia nominal
del motor.

Tension de

IF conrctccin del
por motr (oncia 15

Curva I con reducign do
parmoor seencia 1.7
Curva VI con educion doi
par motr peencia 20

Tipo lineal,

Tipo
cuadrado

I
|
|
|
|
|
|
|
f, Frocuencia do
b

Refuerzo de par |Aumento de par hasta la tension de salida para
P04.01 o - i 0,0 % e}
motor las caracteristicas de par de baja frecuencia.
P04.01 es para la tension de salida maxima Vb.

P04.02 define el porcentaje de frecuencia de

Cierre del par |cierre del par manual a fb.
P04.02 . " 20,0 % o
motor El refuerzo del par debe seleccionarse en funcién
de la carga. Cuanto mayor sea la carga, mayor

serd el par. Un refuerzo de par motor excesivo no
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Codigo de . . .
. Nombre Descripcién detallada Predeterminado| Modificar
funcién
es adecuado porque el motor funcionara con un
exceso de magnetismo y la corriente del inversor
aumentara, lo que a su vez produce un aumento
en la temperatura del inversor y una reduccién en
la eficiencia.
Cuando el refuerzo del par se establece en el
0,0 %, el inversor utiliza un refuerzo de par
automatico.
Umbral de refuerzo de par: por debajo de este
punto de frecuencia, el refuerzo de par es valido,
pero por encima del mismo, el refuerzo de par no
es valido.
Tension de salida
e
|
|
|
|
Vooost ! Frecuencia
! desalida
! [
feuon fo ld
Rango de ajuste de P04.01: 0,0 %: (automatico)
0,1 %-10,0 %
Rango de ajuste de P04.02: 0,0 %-50,0 %
VIF . . .
Si P04.00 =1, el usuario puede ajustar la curva
P04.03 punto de 0,00 Hz (@]
f a1 VIF en
recuencia
P04.03-P04.08
VIF VIF se establece en la carga del motor.
L. 0,
P04.04 | punto de tension |\ .. 1 <vo<va, f1<f2<f3. Si la tension de| 000 % ©
1 baja frecuencia es alta, se puede producir una
vIF temperatura excesiva y la quemadura del
P04.05 punto c{e inversor, que se puede bloquear debido a la 00,00 Hz ©
frecuencia 2 proteccion por sobrecorrientes.
VIF .
Tension de salida
P04.06 | punto de tensi6n 100.0% V, 00,0 % (@]
2 Vap———-—-— X
VIF |
V2 \
P04.07 punto de \ 00,00 Hz (@]
Frecuencia
frecuencia 3 Vil — | GE(:'az‘;da
VIF
P04.08 » 128 % 00,0 % o
punto de tensién
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Codigo de

. Nombre Descripcién detallada Predeterminado| Modificar
funcién

3 Rango de ajuste de P04.03: 0,00 Hz—P04.05
Rango de ajuste de P04.04: 0,0 %-110,0 %
(tension nominal del motor 1)

Rango de ajuste de P04.05: P04.03-P04.07
Rango de ajuste de P04.06:

0,0 %-110,0 %(tension nominal del motor 1)
Rango de ajuste de P04.07:
P04.05-P02.02(frecuencia nominal del motor 1) o
P04.05- P02.16(frecuencia nominal del motor 1)
Rango de ajuste de P04.08: 0,0 %—-110,0 %
(tension nominal del motor 1)

Este codigo de funcion se utiliza para compensar
el cambio en la velocidad de rotacién producido
por la carga durante el control SVPWM de
compensacién para mejorar la rigidez del motor.
Se puede ajustar a la frecuencia de cambio
nominal del motor, que se calcula como se indica
., a continuacion:

compensacion

P04.09 ) A f=f,-n*p/60 0,0% )
por el cambio de

VIF

Ganancia de

donde f,, es la frecuencia nominal del motor, su

cédigo de funcién es P02.02; n es la velocidad de

rotacion nominal del motor y su cédigo de funcién

es P02.03; p es el par de polos del motor. El

100,0 % corresponde a la frecuencia de cambio

nominal, A f.

Rango de ajuste: 0,0-200,0 %

Unidades: modo de control en bifasica

Control del motor 0: Deshabilitad?; 1: Habilitado .
Decenas: Tension del devanado secundario (fase

P04.34 monofdasico en i i 0x00 o
V) invertida

bifasica ) . .
0: No invertida; 1: Invertida

El rango de ajuste: 0-0x11

Relacion de
P04.35 | tension entre V'y [0,00-2,00 1,00 (@]
U
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Grupo PO5—Terminales de entrada

Caddigo de

. Nombre Descripcion detallada
funcién

Predeterminado

Modificar

S1 Seleccion de Sin funcién
P05.01 funcién de los

terminales

Funcionamiento con rotacion hacia delante
Funcién con rotacion hacia atras

S2 Seleccion de Operacion de control de 3 hilos

P05.02 funcién de los
terminales

Activacion hacia delante
Activacion hacia atras

Inercia hasta detencion
S3 Seleccion de

P05.03 funcién de los
terminales

Restablecimiento del fallo
Pausa de funcionamiento

© O NI HO®NEOQ

Entrada de fallo externo

S4 Seleccion de |10: Establecer frecuencia creciente (ARRIBA)
P05.04 funcion de los | 11: Establecer frecuencia decreciente (ABAJO)
terminales 12: Cancelar el ajuste de cambio de frecuencia

13: Alternar entre el ajuste Ay el ajuste B

14: Alternar entre el ajuste de combinacién y el
ajuste A

15: Alternar entre el ajuste de combinacién y el
ajuste B

16: Terminal de velocidad multipaso 1

17: Terminal de velocidad multipaso 2

18: Terminal de velocidad multipaso 3

19: Terminal de velocidad multipaso 4

20: Pausa de velocidad multipaso

21: Tiempo ACC/DEC 1

22: Tiempo ACC/DEC 2

23: Reinicio de parada simple del PLC

24: Parada simple del PLC

25: Pausa de control PID

26: Pausa de desplazamiento (parada en la
frecuencia actual)

27: Restablecer el desplazamiento (retorno a la
frecuencia central)

HDI Seleccién de
P05.09 funcién de los
terminales

28: Reinicio del contador

29: Prohibicion de control del par motor
30: Prohibicion ACC/DEC

31: Disparador del contador

32: Reserva

0] €]
45 €]
46 ©

0 €]

0 (€]
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Codigo de

. Nombre Descripcién detallada Predeterminado| Modificar
funcién

33: Cancela temporalmente el ajuste de cambio
de frecuencia

34: Freno de CC

35: Reservado

36: Pasar el comando al teclado numérico

37: Pasar el comando a los terminales

38: Pasar el comando a comunicacion

39: Comando premagnetizado

40: Borrar la potencia

41: Mantener la potencia

42: Solar deshabilitado

43: Referencia de tension solar

44: Alternar entre entrada de energia solary la
entrada de frecuencia de red

45: Sefial de deposito lleno

46: Sefial de depésito vacio

47-63: Reservado

Si el bit es 0, el terminal de entrada es positivo;
Seleccion de | sj el bit es 1, el terminal de entrada es negativo.
polaridad de los

P05.10 i BIT4 BIT3 BIT2 0X000 o
terminales de

S4 S3 S2
El rango de ajuste: 0x000-0x1FF

entrada

Grupo PO6—Terminales de salida

Codigo de . . .
- Nombre Descripcién detallada Predeterminado| Modificar
funcién
0: No valido
Seleccién de 1: En funcionamiento
P06.03 salida del relé 2: Funcionamiento con rotacién hacia delante 30 ©
RO1 3: Funcién con rotacion hacia atras
4: Operacion de activacion
5: Fallo del inversor
6: Prueba de grado de frecuencia FDT1
Seleccion de 7: Prueba de grado de frecuencia FDT2
P06.04 salida del relé 8: Llegada de frecuencia 5 O
RO2 9: Ejecucion a velocidad cero

10: Limite superior de la llegada de frecuencia
11: Limite inferior de la llegada de frecuencia
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Codigo de L . o
i Nombre Descripcion detallada Predeterminado| Modificar

funcién
12: Listo para funcionar
13: Premagnetizacion
14: Aviso previo de sobrecarga
15: Aviso previo de subcarga
16: Finalizacién de etapa de PLC simple
17: Finalizacion de ciclo de PLC simple
18: Establecimiento del valor de llegada del
contador
19: Valor de llegada del contador definido
20: Fallo externo valido
21: Reservado
22: Llegada del tiempo de ejecucién
23: Salida de terminales virtuales de
comunicaciéon Modbus
24-26: Reservado
27: Radiacién solar tenue
28: Conmutacion entre la entrada solar y la
entrada de red (segln el umbral)
29: Conmutacion entre la entrada solar y la
entrada de red (segUln la entrada S)
30: Conmutacion entre la entrada solar y la
entrada de red (segln el umbral o la entrada S)
Nota: La funcion 30 es una salida de relé¢ que
combina las funciones 29 y 28. Cuando se
cumple una de las dos condiciones, la frecuencia
de salida del relé¢ es alta.

Retardo de
P06.10 encendido de |0,000- 50,000 s 10.000s o
RO1
P06.11 Retardo de 0,000- 50,000 s 10.000s o
apagado de RO1
Retardo de
P06.12 encendido de |0,000- 50,000 s 0.000s O
RO2
P06.13 Retardo de 0,000- 50,000 s 0.000s o
apagado de RO2
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Grupo PO7—Interfaz hombre-méaquina

Caddigo de

i Nombre Descripcion detallada Predeterminado| Modificar
funcién
Se utiliza para establecer el modo de copia de
parametros.
0: Sin operacién
1: Cargar los parametros de funcionamiento
desde la maquina al teclado
2: Descargar los parametros de funcionamiento
(incluidos los parametros del motor) del teclado a
Copia de la maquina
J 3: Descargar los parametros de funcionamiento
P07.01 parametros de . . 0 O
- ) (excluidos los parametros del motor del grupo
funcionamiento P02) del teclado a la maquina
4: Descargar los parametros de funcionamiento
(solo los parametros del motor del grupo P02) del
teclado a la maquina
Nota:
Cuando el parametro se ha establecido en 1, 2, 3
0 4 y se ejecuta la operacion, el pardmetro se
restaura automaticamente a 0.
Version de
P07.13 software del  [1,00-655,32 [ ]
panel de control
0: No hay fallo
PO7.27 Tipodelfallo 1. proteccion de fase U de la unidad inversora °
actual (OUT1)
2: Proteccion de fase V de la unidad inversora
Tipo del ditimo | (OUT2)
P07.28 fallo 3: Proteccion de fase W de la unidad inversora L4
(OUT3)
Tipo del Gltimo |4: Sobrecorriente ACC (OC1)
P07.29 fallo, un Gnico  |5: Sobrecorriente DEC (OC2) °
fallo 6: Sobrecorriente de velocidad constante (OC3)
) T 7: Sobretensién ACC (OV1)
Tipo del ultimo ”
8: Sobretensién DEC (OV2)
PO7.30 | fallo, pero dos 9: Sobretension de velocidad constante (OV3) i
fallos 10: Fallo de subtension del bus (UV)
Tipo del Ultimo  {11: Sobrecarga del motor (OL1)
P07.31 | fallo, perotres |12: Sobrecarga del inversor (OL2) L]

fallos 13: Pérdida de fase del lado de entrada (SPI)
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Codigo de

. Nombre Descripcién detallada Predeterminado| Modificar
funcién

14: Pérdida de fase del lado de salida (SPO)

15: Sobrecalentamiento del médulo rectificador
(OH1)

16: Sobrecalentamiento del médulo inversor
(OH2)

17: Fallo externo (EF)

18: Fallo de comunicacién de 485 (CE)

19: Fallo de deteccién de corriente (ITE)

20: Fallo de ajuste automatico del motor (TE)

21: Fallo de funcionamiento de EEPROM (EEP)
22: Fallo de desconexién de la retroalimentacion
del PID (PIDE)

23: Fallo de la unidad de frenado (BCE)

24: Llegada del tiempo de ejecucion (FIN)

Tipo del Ultimo | 25: Sobrecarga eléctrica (OL3)

P07.32 | fallo, pero cuatro |26-31: Reservado []
fallos 32: Fallo de cortocircuito a tierra 1 (ETH1)
33: Fallo de cortocircuito a tierra 2 (ETH2)
34: Fallo de desviacion de velocidad (dEu)
35: Desajuste (Sto)

36: Fallo de subcarga (LL)

37: Dano en la sonda hidraulica (tSF)

38: Fallo de conexién inversa PV (PINV)
39: Sobrecorriente PV (PVOC)

40: Sobretension PV (PVOV)

41: Subtension PV (PVLV)

Alarma:

Alarma de radiacion solar tenue (A-LS)
Alarma de subcarga (A-LL)

Alarma de depdsito lleno (A-TF)

Alarma de deposito vacio (A-TL)

g

Grupo PO8—Funciones mejoradas

Codigo de . . .
L Nombre Descripcién detallada Predeterminado| Modificar
funcién
Namero de
P08.28 . 0-10 5 O
reinicios por fallo
Intervalo de
restablecimiento
P08.29 . 0,1-3600,0 s 10.0s O
automatico de
fallos
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3.2 Pardmetros de funcion especiales

Grupo P11—Parametros de proteccion

un funcionamiento nominal del inversor hasta la
recuperacion de la potencia.

Cédigo de L . .
., Nombre Descripcion detallada Predeterminado| Modificar
funcién
0x000-0x111
Los LED de unidades indican:
0: Proteccién contra pérdida de fase de entrada
deshabilitada
1: Proteccién contra pérdida de fase de entrada
habilitada
Los LED de decenas indican:
0: Proteccién contra pérdida de fase de salida
Proteccién deshabilitada
. " o . Depende del
P11.00 | contra pérdida |1: Proteccién contra pérdida de fase de salida modelo O
de fase habilitada
Los LED de centenas indican:
0: Hardware de proteccion contra pérdida de fase
de entrada deshabilitado
1: Hardware de proteccion contra pérdida de fase
de entrada habilitado
-Modelos SS2: 0x000
Modelos -S2/-2: 0x010
Modelos -4: 0x110
La frecuencia
T 0,00-1,00
disminuye con L
. (Cuando el grado de tensioén es 400 V, el punto de
P11.01 una pérdida K i ) i 0,85 o
) tension de pérdida de potencia correspondiente a
repentina de . .
3 la reduccion de frecuencia de 0,85 es 460 V.)
potencia
Rango de ajuste: 0.00-P00.03 Hz/s
Después de la pérdida de potencia de la red, la
Relaciéon de  |tension del bus se reduce hasta el punto de
disminucién de |disminucion repentina de la frecuencia, el inversor
frecuencia con [comienza a disminuir la frecuencia de 2,00
P11.02 o ) ) : ©
pérdida funcionamiento a P11,02 para que el inversor Hz/s
repentina de |vuelva a generar potencia. La potencia de retorno
potencia puede mantener la tensién del bus para garantizar
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Grupo P15—Parametros de funcién especiales para inversores solares

Cédigo de
funcién

Nombre

Descripcion detallada

Predeterminado

Modificar

P15.00

Seleccion del
inversor solar

0: No valido

1: Habilitar

0 significa que la funcién no es valida y que no se
puede utilizar el grupo de pardmetros

1 significa que la funcién esta habilitada y que se
pueden ajustar los parametros P15

P15.01

Referencia de
tensién Vmpp

0: Referencia de tension

1: Seguimiento de potencia max

0 significa aplicar el modo de referencia de
tension. La referencia es un valor fijo y esta dada
por P15.02.

1 significa aplicar la tensién de referencia del
seguimiento de potencia maxima. La tensién
cambia hasta que el sistema se mantiene estable.
Nota: Si el terminal 43 es valido, la funcién no es
valida.

P15.02

Referencia del
teclado para la
tensién Vmpp

0,0-6553,5V CC

Si P15.01 es 0, la tension de referencia viene dada
por P15.02. (Durante la prueba, la tension de
referencia debe ser inferior a la tension de entrada
solar; de lo contrario, el sistema funcionara al
limite inferior de frecuencia)

250,0 vV

P15.03

Desviacion de
control PI

0,0-100,0 % (100,0 % corresponde a P15.02)

Si el porcentaje de relaciéon de la tension real
respecto de la tensién de referencia, que es abs
(tension del bus - tension de referencia)*100,0 %/
tensién de referencia. Si el valor supera el limite
de desviacion de P15.03, el ajuste Pl esta
disponible; de lo contrario, no hay ajuste Pl y el
valor predeterminado es 0,0 %

abs: el valor absoluto

0,0 %

P15.04

Limite de
frecuencia
superior de la
salida PI

P15.05-100,0 % (100,0 % corresponde a P00.03)
P15.04 se utiliza para limitar el valor maximo de la
frecuencia objetivo, 100,0 % corresponde a
P00.03.

Tras el ajuste de PI, la frecuencia objetivo no
puede superar el limite superior.

100,0 %
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(Codigo de

. Nombre Descripcién detallada Predeterminado| Modificar
funcién

0,0 %-P15.04

Limite de P15.05 se utiliza para limitar el valor minimo de la

frecuencia frecuencia objetivo. Después del ajuste de PI, la

P15.05 o ) L L 20,0 % o

inferior de la  |frecuencia objetivo final no puede ser inferior al
salida PI limite de frecuencia inferior establecido.

Nota: P15.05< P15.04< 100,0%

0,00-100,00

Coeficiente de proporcién 1 de la frecuencia

P15.06 KP1 objetivo 15,00 O

Cuanto mayor sea el valor, mayor sera el efecto y

més rapido seré el ajuste.

0,00-100,00

El coeficiente integral 1 de la frecuencia objetivo

P15.07 Ki1 15,00 O

Cuanto mayor sea el valor, mayor sera el efecto y

més rapido seré el ajuste.

0,00-100,00

Coeficiente de proporcién 2 de la frecuencia

P15.08 KP2 objetivo 15,00 O

Cuanto mayor sea el valor, mayor sera el efecto y

mas réapido serd el ajuste.

0,00-100,00

El coeficiente integral 2 de la frecuencia objetivo

P15.09 KiI2 . 15,00 O

Cuanto mayor sea el valor, mayor sera el efecto y

mas réapido serd el ajuste.

0,0-6553,5V CC

Si el valor absoluto de la tensién del bus menos el

Punto de . .
P15.10 valor de referencia es mayor que P15.10, pasara a 20,0V o

conmutacién Pl k

P15.08 y P15.09; de lo contrario, serd P15.06 y
P15.07.
0: Entrada digital del control de nivel de agua
Si el codigo de funcion es 0, la sefal de nivel de
agua se controla mediante la entrada digital.
Consulte las funciones 45 y 46 del terminal S para

P15.11 Control del nivel obtener informacion detallada. Si la sefial de 0 €]
deagua deposito lleno es valida, el sistema informara de la
advertencia (A-tF) y desaparecera después del
tiempo indicado en P15.13. Durante la

advertencia, la sefial de depoésito lleno no es
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(Codigo de

. Nombre Descripcién detallada Predeterminado| Modificar
funcién

vélida y el sistema borraré la advertencia después
del tiempo indicado en P15.14. Si la sefial de
depdsito vacio es valida, el sistema informara de
la advertencia (A-tL) y desaparecera después del
tiempo indicado en P15.32. Durante la
advertencia, la sefial de depdsito vacio no es
vélida y el sistema borraré la advertencia después
del tiempo indicado en P15.33 (los cédigos de
funcion de P15.13, P15.14, P15.32, P15.33 estan
relacionados con el control del nivel de agua)

1-3: Reservado

0,0-100,0 %

Si la sefial de simulacion es inferior al umbral del

nivel de agua y permanece en dicho estado
después del tiempo de retardo establecido por
P15.13, el informe es A-TF e inactivo. Si no se

Umbral del nivel . .
P15.12 alcanza el tiempo, la sefial es mayor que el umbral 25,0 % o

de agua . . .
del nivel de agua; el tiempo se borrara
automaticamente. Cuando el tiempo de la sefial es
més corto que el tiempo del umbral del nivel de
agua, el tiempo se volvera a contar.
0 es depoésito lleno y 1 es no hay agua.

P15.13 Retardo de  |0-10000s 5s .
deposito lleno  [Ajuste de tiempo del retardo de depésito lleno

0-10000s

El ajuste de tiempo de retardo.
Retardo de Durante la advertencia de depésito lleno, si la
activacion sefial de nivel de agua detectada es superior al

P15.14 cuando el umbral de P15.12, el retardo se descuenta; 20s (@]
deposito esta  |después del tiempo establecido por P15.14, la
lleno advertencia se borra. Durante la aplicacién no
continua, el tiempo de retardo se borrara
automaticamente.
0,0-100,0 %
Dafioenla |0,0%: No valido Si no es del 0,0 %, cuando la
P15.15 0,0 % O

sonda hidraulica |seflal sea superior a P15.15, informara

directamente del fallo de la tSF y se detendra.

Tiempo de 0,0-1000,0 s

P15.16 | funcionamiento |Ajuste el tiempo de funcionamiento del 60.0s O

de la bomba de |funcionamiento con subcarga. En la operacion de
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(Codigo de
funcién

Nombre

Descripcién detallada

Predeterminado

Modificar

agua con
subcarga

subcarga continua, informara de A - LL si se
alcanza el tiempo de operacion.

P15.17

Deteccién de
corriente de
funcionamiento
con subcarga

0,0 %: Deteccién automatica

0,1-100,0 %

Si es del 0,0 %, viene determinado por el inversor.
Si es Nota 0,0 %, viene determinado por P15.17.
EIl 100,0 % corresponde a la corriente nominal del
motor.

Si la frecuencia objetivo y el valor absoluto de la
frecuencia de rampa es inferior o igual a P15.19, y
la corriente correspondiente a la frecuencia actual
es inferior a P15.17, después del tiempo
establecido por P15.16, informara de un fallo de
subcarga; de lo contrario, funcionard con
normalidad. Si el estado no es continuo, el
recuento de retardo se borrard automaticamente.

50,0 %

P15.18

Retardo de
restablecimiento
de subcarga

0,0-1000,0 s

Retardo de restablecimiento de subcarga

El tiempo de funcionamiento y el tiempo de reinicio
se cuentan al mismo tiempo durante la subcarga,
y generalmente es mayor que P15.16 para
garantizar que se informard de un aviso previo de
subcarga. Después de la hora establecida por
P15.18-P15.16, se restablecera. Si el valor es el
mismo que P15.16, se restablecera cuando se
notifique un aviso previo de subcarga.

120.0s

P15.19

Umbral de
frecuencia de
retardo

0,00-200,00 Hz

P15.19 es la frecuencia de retardo para el anélisis
de la operacion de subcarga. Si la frecuencia
objetivo y el valor absoluto de la frecuencia de
rampa son inferiores o iguales a P15.19, la
corriente se comparara.

0,50 Hz

P15.20

Tiempo de
retardo de
radiacion solar
tenue

0,0-3600,0 s

Tiempo de retardo de radiacion solar tenue

Si la frecuencia de salida es inferior o igual al
limite inferior de la frecuencia de salida Pl y el
estado dura hasta el valor establecido, informara
A-LS e inactivo. Si el estado no es continuo, el

100.0s
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(Codigo de

. Nombre Descripcién detallada Predeterminado| Modificar
funcién

recuento de retardo se borrara automaticamente.
Nota: Si la tensién de energia solar es inferior al
punto de subtensiéon del software, informara
directamente y no tendra que esperar el tiempo
establecido.

Si P15.29=0, el sistema cambiard a la entrada de
frecuencia de red cuando la radiacion solar sea

tenue.
0,0-3600,0 s
Tiempo de retardo del despertar con radiacion
X solar tenue
Tiempo de . A .
Durante la advertencia de radiacion solar tenue, si
retardo del

la tensi6n de energia solar es superior a la tension
P15.21 despertar con , . 300.0s O
de arranque, después del tiempo de retardo, la

advertencia se borrara y volvera a funcionar.

radiacion solar

tenue Cuando P15.29=0, si la tensién de energia solar
es superior a P15.31, después del tiempo de
retardo, cambiara al modo de entrada solar.
Indicacion de
P15.22 tension de 0,0-2000,0 V [ ]

referencia inicial

0,0-P15.24

Vélido en tensiéon de seguimiento méxima de
MPPT, la tensién de seguimiento minima
Seguimiento en el rango de P15.23-P15.24.
P15.24 debe ser mayor que P15.23. Cuanto
Referenciade [menor sea la diferencia, mas rapido sera el
tensién minima |seguimiento. Pero la tensién méaxima debe estar

- Depende del
P15.23 | del seguimiento |dentro del rango. P15.23 y P15.24 se pueden modelo O
de potencia |ajustar segun el lugar de funcionamiento.
maxima El valor predeterminado depende del modelo.
Para los modelos de 220 V:
0,75 kW: 80,0 V
1,5kw, 2,2 kW y 4 kw: 100,0 V
Para los modelos de 380 V:
2,2 KW-5,5 kwW: 220,0 V
Referencia de |P15.23-P15.28 Depende del
P15.24 L. . . . e . O
tension max. |[Valido en tensiébn de seguimiento maxima de modelo
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(Codigo de

. Nombre Descripcién detallada Predeterminado| Modificar
funcién

seguimiento de |MPPT, tension de seguimiento maxima
potencia méx |El valor predeterminado depende del modelo.
Para los modelos de 220 V:
0,75 kw: 80,0 V
1,5kW, 2,2 kW y 4 kw:100,0 V
Para los modelos de 380 V:
2,2 KW-5,5 kW: 220,0 V
0,0-200,0V
El MPPT comienza a cambiar con respecto a la

tension de referencia

Ajuste dela |Tension de referencia inicial = tension
B Depende del
P15.25 tension de solar-P15.25 @]
. modelo
referencia inicial |[Para  los modelos de 220V, el valor
predeterminado es 5,0 V.

Para los modelos de 380V, el valor
predeterminado es 10,0 V.

0,0-10,0s

Cuando P15.26 esta ajustado a 0,0, el ajuste

automatico no es valido.
o X Sino es 0,0, el limite superior e inferior de Vmppt
Limite superior e . . - .

L se ajustara autométicamente después de la hora
P15.26 inferior de . i 0.0s O
establecida en P15.26. El valor medio es la
tensién del bus de corriente y el limite es P15.27:

Tension de referencia maxima/minima = Voltaje

tiempo de Vmppt

del bus de corriente + P15.27 y se actualizara a
P15.23 y P15.24 al mismo tiempo

Limite superior e |20,0-100,0 V

P15.27 | . ] - o 30,0V @)
inferior de Vmppt| El ajuste del limite superior e inferior.
P15.24-6553,5 V

El limite superior no puede superar el P15.28
. cuando Vmppt es el valor méaximo.

Valor maximo de i Depende del
P15.28 El valor predeterminado depende del modelo. O
Vmppt modelo
Para los modelos de 380V, el Vvalor
predeterminado es 750,0 V y para otros modelos,

el valor predeterminado es 400,0 V.

Seleccion de  [0: Entrada automética

P15.29 entrada de 1: Entrada de frecuencia de red forzada 2 (€]

energia solar y [2: Entrada solar forzada
-43-




Variador para bombeo solar BPD Series Parédmetros de funcién

(Codigo de

. Nombre Descripcién detallada Predeterminado| Modificar
funcién

de frecuencia de |Si el valor es 0, el sistema conmutara entre la
red frecuencia de la energia solar y la frecuencia de

red segin el umbral y la tensién de la energia

solar detectados;

Si el valor es 1, el sistema forzara el cambio a la

entrada de frecuencia de red;

Si el valor es 2, el sistema forzara el cambio a la

entrada de energia solar.

Nota: Cuando la entrada de terminal 44 es valida,

el cédigo de funcion no sera valido.

0,0 V-P15.31

Si la tensién solar es inferior al umbral o la

radiacién solar es tenue, se puede cambiar a la
entrada de frecuencia de red a través de la salida
Ajuste del de relé. (Nota: La tension minima de
umbral para  [funcionamiento del sistema es 60 V).

. . L, . . Depende del
P15.30 cambiarala |Siel valores 0, la funcién esta desactivada. (@]
frecuencia de |El valor predeterminado depende del modelo. modelo
red Para los modelos de 220 V:
0,75 kW: 60,0 V

1,5kw, 2,2 kW y 4 kW: 80,0 V

Para los modelos de 380 V:

2,2 KW-5,5 kw: 180,0 V

P15.30-400 V

Si la tensién solar es superior al umbral, después
del tiempo de retardo de P15.21, puede pasarse a

la entrada solar a través de la salida de relé. Para
evitar la conmutacion repetida, el umbral debe ser

Ajuste del .
superior al umbral de P15.30.
umbral para i ., , X Depende del
P15.31 i Si el valor es 0,0, la funcién esta desactivada. O
cambiar a la modelo

El valor predeterminado depende del modelo.
Para los modelos de 220 V:

0,75 kw: 100,0 V

1,5 kW, 2,2 kW y 4 kW: 120,0 V

Para los modelos de 380 V:

2,2 KW-5,5 kW: 240,0 V

entrada solar

Retardo de
P15.32 . . |0-10000s 5s O
depésito vacio
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dispositivo

1: Fuente de alimentacion de red de CA

Codigo de . . .
. Nombre Descripcién detallada Predeterminado| Modificar
funcién
Retardo de
P15.33 activacion de  |0-10000s 20s (@]
depésito vacio
Grupo P17—Visualizacion de estado
Cédigo de o ; ”
., Nombre Descripcién detallada Predeterminado| Modificar
funcién
Corriente del devanado principal al aplicar cuando
Corriente del _ S I
se aplica el modo de eliminacién de capacitancia
P17.38 devanado N 0,00 A [ ]
principal para controlar el motor monofasico
0,00-100,00 A
Corriente del devanado secundario al aplicar
Corriente del . PP
cuando se aplica el modo de eliminacién de
P17.39 devanado o . 0,00 A [ ]
secundario capacitancia para controlar el motor monofasico.
0,00-100,00 A
Grupo P18—Parametros para visualizar el estado del inversor solar
Codigo de| o . .
- Nombre Descripcién detallada Predeterminado| Modificar
funcién
Tension de . .
) La MPPT esta indicada en un lateral del inversor.
P18.00 referencia de s . [ ]
. Este valor esta indicado en un lateral del inversor.
energia solar
Tension de . .
. Esla tensién de entrada de energia solar
P18.01 energia solar ) . [ ]
proporcionada por el médulo de refuerzo.
actual
Se utiliza para ajustar la tension de referencia del
bus cuando se adopta la entrada de energia solar.
P18.02 Referenciade [Para los modelos de 220V, el valor| Depende del °
’ tension del bus |predeterminado es 330,0 V y para los modelos de modelo
380 V, el valor predeterminado es 570,0 V.
Rango de ajuste: 220,0 V-600,0 V
Entrada de X
P18.07 R Reservado. Unidad: W o
energia solar
Pantalla de . ”
X . 0: Fuente de alimentacion solar
P18.10 |configuracion del [}
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Codigo de . . "
. Nombre Descripcién detallada Predeterminado| Modificar
funcién
Flujo de
i = *f/f
P18.11 | corrientedela | Q =Qp N Unidad: mh 0,0 )
bomba
praqp |FEVECONACKEN o < (F 7 )P 0,0 °
) de la bomba TN N7 unidad: m '
MSB del caudal ; Lo .
Muestra los 16 bits mas significativos del flujo total
P18.13 total de la X 3 0 [ )
de la bomba. Unidad: m
bomba
Muestra los 16 bits menos significativos del flujo
LSB del caudal . 3
total de la bomba. Unidad: m
P18.14 total de la 0,0 [}
Caudal total de la bomba = P18.13 x 65535 +
bomba
P18.14
Cuando P18.15 se establece en 1, el flujo total de
Restablecimient [la bomba se restablece, y P18.13 y P18.14 se
P18.15 |o del caudal total|vuelven a poner a cero para volver a calcular el 0 o
de labomba [flujo. Tras el restablecimiento, P18.15 se modifica
automaticamente a 0.
Grupo P19—Refuerzo de tensién
Codigo de| o . -
L Nombre Descripcién detallada Predeterminado| Modificar
funcién
Se utiliza para ajustar la tensién de referencia del
bus cuando se adopta la entrada de energia solar.
P19.06 Referenciade |Para los modelos de 220V, el valor| Depende del °
’ tension del bus |predeterminado es 330,0 V y para los modelos de modelo
380V, el valor predeterminado es 570,0 V.
Rango de ajuste: 220,0 V-600,0 V
Cuando la tensién de la energia solar alcanza la
tensién de arranque, se inicia el circuito de
refuerzo.
Rango de ajuste: 60,0 V-300,0 V
Tension de El valor predeterminado depende del nivel de
K Depende del
P19.08 arranque de  |potencia. o
modelo
refuerzo Para los modelos de 220 V:
0,75 kW: 80,0 V
1,5kW, 2,2 kW y 4 kW: 100,0 V
Para los modelos de 380 V:
2,2 KW-5,5 kw: 220,0 V
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Codigo de . . .
i Nombre Descripcién detallada Predeterminado| Modificar
uncion

P19.10 Caudal nominal caudal N de la bomba a la frecuencia 0,0 o)

de la bomba | nominal y elevacién nominal; unidad: m*h

Elevacion .
P19.11 nominal de la |Elevacién N de la bomba a la frecuencia 0,0 e}
bomba nominal y caudal nominal; unidad: m

Nota:

1. El tiempo de funcionamiento de los inversores de la bomba hasta el limite inferior de la
frecuencia de salida de PI después del arranque viene determinado por el tiempo ACC.

2. Si se cumplen las condiciones de cuanta del tiempo de retardo para de varios fallos,
como radiacién solar tenue, depésito lleno y subcarga, el inversor cuenta el tiempo de
retardo por separado. Una vez alcanzado el tiempo de retardo de un fallo, se informa de
una alarma y se cuenta el tiempo de retardo de los otros dos fallos. Una vez restaurada la
alarma, si se cumplen las condiciones de los otros dos fallos, se continda contando el
tiempo de retardo. Si no se cumplen las condiciones de un fallo, el tiempo de retardo de
fallo se restablece a cero.
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4 Diagnéstico y solucion de fallos

Realice lo siguiente después de que el inversor detecte un fallo:

1. En primer lugar, compruebe si hay algin problema con el teclado. En caso afirmativo,
péngase en contacto con la oficina local de INVT.

2. Si no hay ningin problemas, compruebe los cédigos de funcién del Grupo P07,
observe los parametros de fallo registrados correspondientes e identifique el estado
real en el que se produce el fallo actual en funcién de todos los parametros.

3. Consulte la siguiente tabla y compruebe si hay excepciones dependiendo de las
soluciones especificas.

4. Corrija la averia o busque ayuda.

5. Después de asegurarse de que la averia se ha corregido, realice un restablecimiento
de la averia y arranque el inversor.

Cdédigo
de Tipo de fallo Causa posible Soluciones
averia
Sobretensién 1. Compruebe la alimentacion
ov1i durante la de entrada.
aceleracion - 2. Compruebe si el tiempo DEC
— 1. La tension de entrada es P R P
Sobretension anormal de la carga es demasiado corto
ov2 durante la ) o si el inversor arranca durante
. 2. Hay mucha - _
deceleracion la rotacién del motor o si hay

retroalimentacion de energia.
3. No hay componentes de
Sobretension al  |freno.

funcionar a 4. La energia de frenado no

que aumentar los componentes
de consumo de energia.
3. Instale los componentes del

ov3 X P freno.
velocidad esta abierta. .
4. Compruebe el ajuste de los
constante o -
cadigos de funcién
relacionados.
Sobrecorriente al |1. La aceleracion o 1. Aumente el tiempo de ACC.
OCT acelerar deceleracion es demasiado  |2. Compruebe la alimentacion
- rapida. de entrada.
ocp | Sobrecorriente al |5 | 4 tension de la red es 3. Seleccione el inversor con
decelerar demasiado baja. mayor potencia.
Sobrecorriente al |3. La potencia del inversor es [4. Compruebe si la carga esta
0oC3 funcionar a demasiado baja. cortocircuitada (la conexion a
velocidad 4. Hay transitorios de carga o |[tierra esté cortocircuitada o el
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motor

Codigo
de Tipo de fallo Causa posible Soluciones
averia
constante carga anormales. cable esta cortocircuitado) o si la

5. La conexion a tierra estd  |rotaciéon no es uniforme.
cortocircuitada o la salida es |5. Compruebe la configuracién
una pérdida de fase. de salida.
6. Hay fuertes interferencias |6. Compruebe si hay
externas. interferencias fuertes.
7. La proteccién contra 7. Compruebe el ajuste de los
descarga de sobretensiones |cédigos de funcién
no esta abierta. relacionados.
1. Latension de la fuente de |1. Compruebe la potencia de
alimentacion es demasiado  |entrada de la linea de

v Subtension del |baja. alimentacion.

bus 2. La proteccion contra 2. Compruebe el ajuste de los
descarga de sobretensiones |c6digos de funcion
no esta abierta. relacionados.
1. La tension de la fuente de
Sg;r;(lentamon es demasiado 1 Comprugbe la pqtencia dela
2. La corriente nominal linea de allmentamon.l
Sobrecarga del ] 2. Restablezca la corriente
OoL1 establecida para el motor es

incorrecta.

3. La parada del motor o los
transitorios de carga son
demasiado fuertes.

nominal del motor.
3. Compruebe la carga y ajuste
el elevador de par.

Sobrecarga del

1. La aceleracion es
demasiado rapida.

2. El motor giratorio se
restablece.

3. La tensién de la fuente de

1. Aumente el tiempo de ACC.
2. Evite el reinicio después de la
parada.

3. Compruebe la potencia de la

entrada

OoL2 R alimentacién es demasiado |linea de alimentacion.
inversor baja. 4. Seleccione un inversor con
4. La carga es demasiado mayor potencia.
pesada. 5. Seleccione un motor
5. La potencia del motor es  |adecuado.
demasiado pequefia.
1. Compruebe la potencia de
SPI Pérdida de fase de |Pérdida de fase o fluctuacion |entrada.

deentradaR, S, T

2. Compruebe la distribucién de
la instalacion.
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Codigo
de
averia

Tipo de fallo

Causa posible

Soluciones

SPO

Pérdida de fase de

Pérdida de fase de salida
U, V, W (o asimetria

1. Compruebe la distribucién de
salida.

salida importante entre la tres fases |2. Compruebe el motor y el
de carga) cable.
Sobrecalentamient|1. Atasco en el conducto de
OH1 o del médulo aire o dafios en el ventilador |1. Limpie el venteo o cambie el
rectificador 2. La temperatura ambiente |ventilador.
Sobrecalentamient |es demasiado alta. 2. Disminuya la temperatura
OH2 o del médulo 3. El tiempo de sobrecarga es|ambiente.
inversor demasiado largo.
Fallo externo de Sl producido
. P Compruebe la entrada del
EF Fallo externo  [por acciones de los ; "
A dispositivo externo.
terminales de entrada
. . 1. Establezca la velocidad en
1. El ajuste de velocidad en .
. . baudios adecuada.
baudios es incorrecto. e
. ._|2. Compruebe la distribucién de
2. Se ha producido una averia o -
la comunicacion de la conexion
en el cableado de - -
Error de o 3. Establezca la direccion de
CE o comunicacion. S
comunicacion 485 ) - comunicacion correcta.
3. La direccion de X .
S . 4. Cambie o sustituya la
comunicacion es incorrecta. L .
. A distribucién de las conexiones o
4. Hay muchas interferencias . .
o mejore la capacidad contra las
en la comunicacion. . :
interferencias.
1. El conector del panel de
; P 1. Compruebe el conector y
control tiene un mal contacto. vuelva a cablear
Fallo de deteccién |2. El componente Hall esta o y
ItE ) o 2. Sustituir el elemento Hall.
de corriente dafiado.
- s 3. Vuelva a colocar el panel de
3. El circuito de ampliacién -
. . control principal.
tiene una anomalia.
1. Se produce un error al 1. Pulse [STOP/RST| para
escribir o leer los pardmetros |restablecer.
EEP |Fallo de EEPROM P
de control. 2. Vuelva a colocar el panel de
2. EEPROM esté4 dafiada. control principal.
1. La respuesta PID esta . .
p’ 1. Compruebe la linea de sefial
Fallo de fuera de linea. A -
' e de realimentacién del PID.
PIDE | realimentacion de (2. La fuente de 2 Compruebe la fuente de
PID retroalimentacion PID ' P

desaparece.

realimentacion del PID.
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Codigo
de Tipo de fallo Causa posible Soluciones
averia
El tiempo de funcionamiento
Se hallegado al |real del inversor es mayor Pida al proveedor que ajuste el
END |final del tiempo de |que el tiempo de tiempo de funcionamiento
funcionamiento |funcionamiento predeterminado.
predeterminado.
El inversor informaré de
Sobrecarga Compruebe los puntos de carga
oL3 . prealarma por sobrecarga
eléctrica . : y prealarma por sobrecarga.
segun el valor establecido.
1. Compruebe la carga y
. asegurese de que es normal.
Fallo de La carga es demasiado 9 . q P
o Aumente el tiempo de deteccion.
dEu desviacion de |pesada o se el motor se ha
locidad arado 2. Compruebe que los
veloclaal P ' parametros de control son
normales.
1. Los parametros de control
P 1. Compruebe la cargay
de los motores sincronos no .
. asegurese de que es normal.
estan ajustados p
2. Compruebe que el parametro
) correctamente. o
STo |Fallo de desajuste . . de control esté ajustado
2. El parametro de ajuste
- correctamente o no.
automatico no es correcto. )
. p 3. Aumente el tiempo de
3. El inversor no esta L. .
deteccion de desajuste.
conectado al motor.
El inversor informara de la
Fallo de subcarga Compruebe los puntos de carga
LL L prealarma por subcarga
electrénica , . y prealarma por subcarga.
segun el valor establecido.
Dafio en la sonda |La sonda hidraulica esta . -
tSF L N Sustituya la sonda hidraulica.
hidraulica dafada.
Fallo de conexi6n Identifique los terminales
. . |El cableado solar no se ha " .
PINV |inversa de energia|. solares positivos y negativos y
instalado correctamente.
solar vuelva a cablear.
1. EI ACC/DEC es demasiado | 1. Aumente el tiempo de
rapido. ACC/DEC.
2. La potencia del inversor es |2. Utilice un inversor con mayor
Sobrecorriente de |demasiado baja. potencia.
PvVOC ) ; . -
energia solar  |3. La carga cambia 3. Compruebe si la conexion a
repentinamente o es anormal |tierra o la conexién del cable
4. La conexion a tierra estd  |estan cortocircuitadas o si la
cortocircuitada. rotacion esta bloqueada.
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depdsito vacio

Codigo
de Tipo de fallo Causa posible Soluciones
averia
” 1. Reduzca el nimero de
La tensién de entrada del
» . paneles solares conectados en
PVOV Sobretensién  |panel solar es demasiado alta serie
fotovoltaica o el modelo es de 380 V pero )
L 2. Compruebe y restablezca el
esté ajustado a 220 V.
modelo.
1. La potencia de los paneles
o b . 1. Aumente el nimero de
solares conectados en serie
- . X paneles solares o vuelva a
Subtension es demasiado baja, 0 es un K
PVLV R . . probarlos bajo la luz solar
fotovoltaica dia lluvioso y nublado. normal
2. La corriente de arranque )
. 2. Sustituya el motor.
del motor es demasiado alta.
1. El dispositivo funciona
automaticamente después de
o ue la luz del sol se vuelva méas
Alarma de La radiacion solar es tenue o q .
o intensa y no necesita
A-LS radiacion solar  |hay muy pocos paneles B
) procesamiento.
tenue solares configurados. .
2. Compruebe si los paneles
solares estan configurados
correctamente.
ALL Alarma de El depésito de bombeo de Compruebe el depésito de
subcarga agua esta vacio. bombeo de agua.
Si la funcién de alarma de
deposito lleno esta activada, el
dispositivo se detiene
automaticamente después de
- ue la alarma de depésito lleno
El depésito de d P
Alarma de . se mantenga durante un
A-tF L almacenamiento de agua . . )
deposito lleno . determinado periodo de tiempo.
esta lleno. L
No necesita ningln
procesamiento. Si la funcion de
alarma de depésito lleno no esta
activada, compruebe si hay
terminales mal conectados.
1. Sila funcién de alarma de
At Alarma de El depésito de bombeo de depésito vacio esta activada, el

agua esta vacio.

dispositivo se detiene
automaticamente después de
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Codigo
de
averia

Tipo de fallo

Causa posible

Soluciones

que la alarma de depésito vacio
se mantenga durante un
determinado periodo de tiempo.
No necesita ningin
procesamiento. Si la funcion de
alarma de depésito vacio no
esta activada, compruebe si hay
terminales mal conectados.
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5 Guia de instalacién

5.1 Inspeccién durante el desembalaje

Antes de desembalar el producto, compruebe la informacién que aparece en la placa de
identificacion de la caja de embalaje y en el paquete del producto. Asegurese de que el
producto es el que ha adquirido y que la caja de embalaje no esta dafiada. Si tiene alguna
pregunta, péngase en contacto con el proveedor de forma oportuna.

Lista de embalaje de un inversor de bombeo solar:

BPDOK7TN(AC)
BPD1K5-2K2TN(AC/ACS) BP?DZSEB;;?:;;?( s)
BPD2K2TRAC(S)
inversor (variador) 1
Soporte de instalacion 1
Manual de operacién 1
Pernos de expansion 3 (M6 x 60) 4 (M6 x 60)
Conector CC 1 2
Conector de comunicacion 1
Conector CA 1 (2), con una llave hexagonal
Teclado 1
Cable de red 1

5.2 Preparacion para la instalacion
5.2.1 Ubicacion de la instalacion
Seleccione la ubicacion de instalacién en funcion de los siguientes requisitos:

ANNNNNNNNNNNANN

L3

/ L %

200 — H:

Figura 5-1 Espacio de instalacién (mm)
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(1) La temperatura ambiente esta comprendida entre -25°C y 60°C.

(2) La superficie de instalacion es perpendicular a la linea horizontal. Consulte la Figura
5.2.

Figura 5-2 Posicion de instalacion
5.2.2 Especificaciones del cable
Seleccione los cables de CAy CC segln los siguientes requisitos de especificacion.

Especificaciones del cable

Lado de entrada de| Lado de salida de Cable de

Lado CC o

CA CA comunicacion
Area de la seccién | Area de la seccién | Area de la seccién | Area de la seccion

Modelo transversal transversal transversal transversal

recomendada recomendada recomendada recomendada
mm?/ mmz?/ mmz/ mmz/
N.° de cable N.° de cable N.° de cable N.° de cable
BPDOK7TN(AC)/
BPDI1K5TN(AC/ACS)/

BPD2K2TN(AC/ACS)/| 4 mm?AWG 12 4 mmYAWG 12 2,5 mmY/AWG 14
BPD2K2TRAC(S)/
BPDO04TRAC(S)

BPDO04TNAC(S)/ , , , ,
4 mm“/AWG 12 6 mm“AWG 10 4 mm“/AWG 12 0,52 mm“AWG 20
BPD5K5TRAC(S)

0,52 mm?/AWG 20

Herramientas de engaste y herramientas de insercién y extraccion recomendadas para
cables

Lado de entrada
de CA

Lado de salida de CA Cable de comunicacién

Herramientas de engaste: CT-P20/28
Herramientas de insercién y extraccion:
RT-1.0

Herramienta Destornillador de estrella
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5.3 Instalacion mecénica

Se recomienda instalar el inversor en una pared soélida o verticalmente en el soporte
metélico. Tomando como ejemplo un entorno de instalacién tipico, se describe en este
manual cémo instalar el inversor en una pared.

Figura 5-3 Soporte de instalacion 1 para los modelos BPDOK7TN(AC) y
BPD1K5-2K2TN(AC/ACS)

A
+ i
m
&
T
4-08
Figura 5-4 Soporte de instalacién 2 para los modelos BPD2K2-5K5TRAC(S) y
BPDO04TNAC(S)
Tamarios de los soportes de instalacion
Modelo A (mm) B (mm)

Soporte de instalacion 1 195 /
Soporte de instalacion 12 260 45

Pasos de instalacién de un inversor de bombeo solar:

(1) En primer lugar, retire el soporte de instalacion de la maquina, extrayendo solamente los
tornillos M5;

(2) A continuacién, utilice pernos de expansion para fijar el soporte de instalaciéon en la
ubicacion correcta de una pared;

(3) Levante el inversor para suspenderlo en el soporte de instalacién mediante los tornillos
M8;
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(4) Finalmente, apriete los tornillos M5 para fijar el inversor al soporte. Para que la
instalacion sea sdlida, los operadores no pueden liberar el dispositivo hasta que el inversor
esté instalado firmemente en el soporte.

Figura 5-5 Instalacién del inversor

5.4 Instalacién eléctrica

Figura 5-6 Cableado eléctrico del inversor
Pasos de conexion eléctrica:

(1) Si la distancia entre el inversor solar y el motor es superior a 50 metros, se recomienda
instalar el reactor de salida para evitar que la proteccién contra sobrecorrientes se dispare
con frecuencia, asi como los dafios causados por el aislamiento del motor. Para ver los
modelos de reactores, consulte con INVT.

(2) Conecte la salida de CC, la entrada de CA, la salida de CAy el cable de comunicacién a
los conectores macho y, a continuacién, conéctelos a los conectores hembra del inversor.
Apriete hasta que la conexién sea correcta. Presione un macho de la siguiente manera.
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5.4.1 Instalacién del terminal de comunicacién
(1) Inserte el cable en la clavija, la longitud de pelado es de 5,5 mm.

——

Figura 5-7 Preparacion del cable de comunicacién

(2) Seleccione la posicién correspondiente y observe la posicién de la mordaza y el

contactor.
L7
/‘
J
/’/

Figura 5-8 Engarce del cable

(3) Después del engarce, ya ha terminado correctamente el contactor.

Figura 5-9 Contactor correcto
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(4) Instale el contactor y el producto

N"t-,“’

b. Insercién con herramientas cuando el cable
a. Insercion directa.
sea demasiado delgado.

c. La insercién ha finalizado.

Figura 5-11 Instalacion del cable
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(5) Retire la clavija.

a. Inserte en la direccion del cable.

—my

=

b. Presione la muesca con el pulgar después de enchufar.

c. Estire.

Figura 5-12 Retirada de la clavija

5.4.2 Instalacién de los terminales de entrada y salida de CA
(1) Pele la capa de aislamiento del cable en aproximadamente 10 mm.

(2) Pase el cable a través del conector segun el diagrama siguiente.

Aproximadamente 10 mm

Figura 5-13 Pelado del cable del conector de CA
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(3) Conecte el conductor desnudo al conector siguiendo el orden de las patillas indicado en
la tabla de la seccién 2.5.2, y fijelo con una llave hexagonal.

Llave hexagonal

@/ Aproximadamente 10 mm

Figura 5-14 Instalacion del cable del conector de CA

(4) Apriete la pieza de conexion en el lado izquierdo del conector.

Figura 5-15 Conjunto del conector de CA

(5) Apriete la parte trasera del conector.

Figura 5-16 Conector de CA montado

5.4.3 Instalacion del médulo GPRS

El médulo GPRS es opcional y actualmente solo es compatible con los modelos
BPDO04TNAC(S) y BPD2K2-5K5TRAC(S). Si se necesita instalar un médulo GPRS,
conéctelo a la interfaz “GPRS” del inversor, consulte la Figura 2-2 (b). La Figura 5-17
muestra la conexion. Para obtener informacion detallada sobre como utilizar el médulo
GPRS, consulte el manual de usuario que se entrega con esta pieza.
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B R
[ -
-] «

Figura 5-17 Instalacién del médulo GPRS

Visite la pagina web del sistema de control de Internet of Things (IoT) para los inversores de
bombeo solar en las siguientes direcciones webhttp://iot.invt.com:21000.

Escanee los siguientes c6digos QR para obtener la aplicacion moévil:

a. aplicacion para Android b. aplicacion para iOS

Figura 5-18 Enlaces para descargar la aplicacion del inversor de bombeo solar
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5.5 Inspeccién antes del funcionamiento

Compruebe lo siguiente antes de poner en marcha el inversor de bombeo solar:

(1) Compruebe que la tensién de los componentes esta comprendida en el rango de
tension de entrada admisible del inversor;

(2) Si se aplica alimentacién desde la red eléctrica, compruebe que la tensién del puerto de
cableado de CA en el lado de entrada de CA esta comprendida en el intervalo de tension
permitido de la red;

(3) Compruebe que el inversor esta conectado a tierra correctamente;

(4) Asegurese de que todas las entradas de CC o de CA estén apagadas antes de conectar
los cables al inversor;

(5) Asegulrese de que todas las sefiales de precaucion de seguridad eléctrica estén
correctamente colocadas en el sitio de instalacion;

(6) Asegurese de que el teclado externo esta conectado correctamente.

5.6 Descripcion de los indicadores LED

Estado mostrado Descripcién

El inversor se ha encendido y el circuito de control estd en
funcionamiento.

LED verde encendido |El inversor esta en marcha.

El inversor informa de una alarma y se reiniciar4 automaticamente
después de que se elimine la alarma.

LED rojo encendido |El inversor tiene un fallo.

LED verde parpadeando

LED amarillo encendido
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6 Guia de puesta en marcha

6.1 Puesta en marcha con la fuente de alimentacion solar

1. Realice el cableado segun el diagrama y compruebe que es correcto. Después de
realizar correctamente el cableado, encienda el Q2.

Para los modelos de 380 V, también debe encender el interruptor de CC de la cubierta.

Paneles solares PV (fotovoltaicos)
[ N

I
Run/Stop

Deposito

J

Sefial de deposito lleno

VFD de bombeo PV

Sefial de deposito vacio|

Figura 6-1 Cableado para la fuente de alimentacién solar
2. Ajuste los parametros del motor.
(1) Establezca P00.18=1 para restaurar los ajustes de fabrica.

(2) Establezca el tipo de motor mediante P02.00: 0 indica un motor trifasico y 1 indica
un motor monofésico. Debe establecer P04.34 en 0x01 cuando el motor
monoféasico (del que se ha retirado el condensador) se activa para el modo de
control en bifasica. Para los modelos de 380 V, solo se pueden utilizar motores
trifasicos, es decir, P02.00 solamente se puede ajustar a 0.
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(3) Establezca la placa de identificacion del motor, incluidos P02.01, P02.02, P02.03,
P02.04 y P02.05 (el ajuste maximo de P02.04 es 200 V para el motor monoféasico
cuyo condensador se ha retirado).

3. Detecte la produccién de agua de las bombas de agua

Haga clic en la tecla “Run” (Ejecutar) y observe la frecuencia de funcionamiento y la
produccién de agua. Si la frecuencia de funcionamiento o la produccién de agua son
bajos con una intensidad de radiacién solar normal, los cables del motor pueden estar
invertidos; es necesario ajustar P00.13=1 o intercambiar el cableado del motor. La
direccion de funcionamiento del motor monofésico cuyo condensador se ha extraido
solamente puede cambiarse usando el cédigo de funcion.

4. Ajuste el modo de funcionamiento

Una vez que la produccion de agua sea normal y el sistema funcione de forma estable,
ajuste el modo de funcionamiento.

(1) Funcionamiento automatico: establezca P00.01=1, P05.01=1;

(2) Funcionamiento manual: establezca P00.01=1, P05.01=0 y P05.04=1, seleccione
S4 como el terminal de control de arranque y parada, como se muestra en el
diagrama de cableado anterior. El sistema solo puede funcionar después de
encender S4. Para los modelos de 380 V, puede pulsar el botén "RUN/STOP" de
la cubierta para poner en marcha el inversor.

6.2 Puesta en marcha con la fuente de alimentacién de la red eléctrica

1. Realice el cableado segln el esquema y compruebe si se ha realizado correctamente.

Apague Q2 y luego encienda Q1, como se muestra en la Figura 6.2.
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Paneles solares PV Lared eléctrica
fotovoltaicos;

Hh_ <

Run/Stop

Deposito

VFD de bombeo PV

Sefial de deposito lleno

Figura 6-2 Cableado para la fuente de alimentacion de la red eléctrica
2. Ajuste los parametros del motor
(1) Establezca P00.18=1 para restaurar los ajustes de fabrica.

(2) Establezca el tipo de motor mediante P02.00: 0 indica un motor trifasico y 1 indica
un motor monofésico. Debe establecer P04.34 en 0x01 cuando el motor
monofésico (del que se ha retirado el condensador) se activa para el modo de
control en bifasica.

(3) Establezca la placa de identificacion del motor, incluidos P02.01, P02.02, P02.03,
P02.04 y P02.05 (el ajuste maximo de P02.04 es 200 V para el motor monofasico
cuyo condensador se ha retirado).

3. Establezca P15.29=1.
4. Detecte la produccién de agua de las bombas de agua

Haga clic en la tecla “Run” (Ejecutar) y observe la frecuencia de funcionamiento y la
produccién de agua. Si la frecuencia de funcionamiento o la produccién de agua son
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bajos con una intensidad de radiacién solar normal, los cables del motor pueden estar
invertidos; es necesario ajustar P00.13=1 o intercambiar el cableado del motor. La
direccion de funcionamiento del motor monofasico cuyo condensador se ha extraido
solamente puede cambiarse usando el codigo de funcién.

5. Ajuste el modo de funcionamiento

Una vez que la produccién de agua sea normal y el sistema funcione de forma estable,
ajuste el modo de funcionamiento.

(1) Funcionamiento automatico: establezca P00.01=1, P05.01=1;

(2) Funcionamiento manual: establezca P00.01=1, P05.01=0 y P05.04=1, seleccione
S4 como el terminal de control de arranque y parada, como se muestra el
diagrama de cableado anterior. El sistema solo puede funcionar cuando S4 esta
encendido. Para los modelos de 380 V, puede pulsar el bot6n "RUN/STOP" de la
cubierta para poner en marcha el inversor.

6.3 Puesta en marcha con conmutacién automatica entre la fuente de
alimentacion solar y la de lared eléctrica

1. Realice el cableado segin el diagrama, y encienda Q1 y Q2.

Paneles solares PV La red eléctrica
sy
[
= =
Q1L
L| N| Pg
485+
Q2 485-
PV+
- s4 | =<
Run/Stop
z
° Deposito
t com i j
g s2 Sefial de depésito lleno

Sefial de deposito vacio

Figura 6-3 Cableado cuando se aplican fuentes de alimentacién solar y de la red eléctrica
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2. Ajuste los pardmetros del motor
(1) Establezca P00.18=1 para restaurar los ajustes de fabrica.

(2) Establezca el tipo de motor mediante P02.00: 0 indica un motor trifasico y 1 indica
un motor monofésico. Debe establecer P04.34 en 0x01 cuando el motor
monofésico (del que se ha retirado el condensador) se activa para el modo de
control en bifasica.

(3) Establezca la placa de identificacion del motor, incluidos P02.01, P02.02, P02.03,
P02.04 y P02.05 (el ajuste maximo de P02.04 es 200V para un motor
monofésico cuyo condensador se ha retirado).

3. Establezca P15.29=0.
4. Detecte la producciéon de agua de las bombas de agua

Haga clic en la tecla “Run” (Ejecutar) y observe la frecuencia de funcionamiento y la
produccién de agua. Si la frecuencia de funcionamiento o la produccién de agua son
bajos con una intensidad de radiacién solar normal, los cables del motor pueden estar
invertidos; es necesario ajustar P00.13=1 o intercambiar el cableado del motor. La
direccién de funcionamiento del motor monofasico cuyo condensador se ha extraido
solamente puede cambiarse usando el cédigo de funcién.

5. Ajuste el modo de funcionamiento

Una vez que la produccion de agua sea normal y el sistema funcione de forma estable,
ajuste el modo de funcionamiento.

(1) Funcionamiento automatico: establezca P00.01=1, P05.01=1;

(2) Funcionamiento manual: establezca P00.01=1, P05.01=0 y P05.04=1 vy
seleccione S4 como el terminal de control de arranque y parada, como se
muestra en el diagrama de cableado anterior. El sistema solo puede funcionar
después de encender S4. Para los modelos de 380 V, puede pulsar el botén
"RUN/STOP" de la cubierta para poner en marcha el inversor.

6.4 Ajustes avanzadoss
Nota: El ajuste predeterminado del inversor para la bomba de agua puede aplicarse a la
mayoria de las condiciones y el ajuste avanzado no es necesario.

1. Ajuste PI de la produccién de agua

Si el usuario necesita una produccién de agua mayor o menor, se debe ajustar
correctamente el Pl (P15.06-P15.10). Cuanto mayores son los pardmetros Pl, méas
fuerte es el efecto, pero la fluctuaciéon de frecuencia del motor es mayor; en reserva,
cuanto menor es la produccién de agua, mas estable es la frecuencia del motor.
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2.

Puesta en marcha del seguimiento de la velocidad del MPPT

P15.23 y P15.24 es la tension minima y maxima del seguimiento de potencia en modo
MPPT. Si el rango de tensién es menor, el seguimiento serd mas rapido. Pero la
tensién del bus en funcionamiento normal debe estar dentro del rango; de lo contrario,
no se puede seguir la potencia maxima. Generalmente:

(1) Modelo de BPDOK7TN(AC): P15.23=80,0 (tension de referencia min.),
P15.24=400,0 (tensién de referencia méax.)

(2) Modelos de BPD1K5-004TN(AC/ACS): P15.23=100,0 (tension de referencia
min.), P15.24=400,0 (tensi6én de referencia max.)

(3) Modelos de BPD2K2-5K5TRAC(S): P15.23=220,0 (tension de referencia min.),
P15.24=750,0 (tensién de referencia méax.)

Estos ajustes son Unicamente como referencia y se pueden ajustar segun las
aplicaciones reales o mediante el ajuste automatico.

Ajuste de fallo y ajuste de tiempo de reinicio del retardo de fallo

Si se necesita el aviso previo de radiacion solar tenue, depésito lleno, vacio y
subcarga, es necesario ajustar el punto de deteccién, el tiempo de retardo y el tiempo
de reinicio segln el trabajo real. Los ajustes de depdsito lleno/sin agua son
P15.11-P15.14, P15.32-P15.33; los ajustes de funcién de carga insuficiente son
P15.16-P15.19; los ajustes de funcién de radiacién solar tenue son P15.20-P15.21.
También se puede utilizar la configuracion predeterminada.

Nota: P11.01 La disminucién de la frecuencia con una pérdida repentina de potencia
0,85 corresponde a 265 V. El usuario puede modificar el coeficiente (20,58) segun las
necesidades (el punto de subtensién correspondiente de 0,58 es 180V, fallo de
subtensién cuando la tension real del bus es inferior al valor).

Ajuste especial para motores monofésicos

(1) Cuando elmotor monofésico tiene un rendimiento de funcionamiento incorrecto,
el usuario puede ajustar la configuracion de la curva VF P04, establecer
P04.00=1 y ajustar P04.03—-P04.08 a los valores apropiados segln las
condiciones de puesta en marcha; aumentar la tensién si el motor no puede
arrancar y disminuir la tensién si la corriente es alta.

(2) Silaradiacion solar es normal y el sistema arranca lentamente, aumente el valor
diferencial de tension inicial de P15.25 de forma adecuada.

(3) Para los motores monofasicos con control en bifasica (extraccion del
condensador):
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a) La tension maxima debe ser inferior a 1/1,6 de la tension del bus. Se
recomienda ajustar la tensién nominal a menos de 200 V, P02.04=200 V, o
limitar la salida de tensién maxima mediante una curva V/F multipunto;

b) Observe la corriente del grupo de devanado mediante P17.38 y P17.39. La
corriente conmutada es la corriente de combinacion de los dos grupos de
devanado. La impedancia del grupo de devanado es diferente, por lo que la
corriente es diferente para la misma salida de tension.

c) Se puede utilizar P04.35 para cambiar la corriente de salida del grupo de
devanado principal y secundario. Se recomienda que personas cualificadas
realicen el ajuste; de lo contrario, el rendimiento del motor podria verse
afectado.
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Guia de puesta en marcha

6.5 Diagrama de flujo de la puesta en marcha

Alimentar el VFD de BPD
después de comprobar
que el cableado esta
correcto

Motor de
bomba
trifasico

Z

monofésico cuyos

condensadores se
an extraido?

P02.00=0

P04.34=0x01

P02.00=1

Configurar los
parédmetros del

motor de la
bomba

Configurar los
parametros del
motor de la bomba

Configurar los
parametros del

motor de la
bomba

¢Solamente
entrada
fotovoltaica?

Y

¢Solamente
entrada CA?

Y

P15.29=2

P15.29=1

PVICA:
P15.29=0

¥

Pulse “Run” en|
el teclado

El estado de
bombeo de
aguaes

correcto?

¢Funcionamie

nto
automético?

Y
P00.01=1, P05.01=1

Figura 6-4 Diagrama de flujo de la puesta en marcha

P00.13=1

Funcionamiento manual:
P05.01=t
, Cerrar S4
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6.6 Descripcion general de la configuracion de parametros sencillos

Fuente de alimentaci6n de la red

Fuente de alimentacién solar o Conmutacién automatica
eléctrica
Motor Motor Motor
Motor Motor monofésico Motor Motor monofésico Motor Motor monofésico

trifasico | monofasico | (condensador | trifasico | monoféasico | (condensado | trifasico | monoféasico | (condensado

extraido) r extraido) r extraido)

P00.18=1 | P00.18=1 P00.18=1 [P00.18=1| P00.18=1 P00.18=1 | P00.18=1 | P00.18=1 P00.18=1
P02.00=0 | P02.00=1 P02.00=1 [P02.00=0| P02.00=1 P02.00=1 | P02.00=0 | P02.00=1 P02.00=1

P02.01= P02.01= P02.01= P02.01= | P02.01= P02.01= P02.01= P02.01= P02.01=
potencia potencia potencia potencia [ potencia potencia potencia potencia potencia
nominal nominal nominal nominal nominal nominal nominal nominal nominal
P02.02= P02.02= P02.02= P02.02= P02.02= P02.02= P02.02= P02.02= P02.02=

frecuencia | frecuencia | frecuencia | frecuenci| frecuencia | frecuencia |frecuencia | frecuencia | frecuencia

nominal nominal nominal anominal [ nominal nominal nominal nominal nominal
P02.03= P02.03= P02.03= P02.03= | P02.03= P02.03= P02.03= P02.03= P02.03=
velocidad | velocidad velocidad | velocidad | velocidad velocidad | velocidad | velocidad velocidad
nominal nominal nominal nominal [ nominal nominal nominal nominal nominal
P02.04= P02.04= P02.04= P02.04= P02.04= P02.04=
P02.04= P02.04= P02.04=
tension tension tension tension tension tension
200 200 200
nominal nominal nominal nominal nominal nominal
P02.05= P02.05= P02.05= P02.05= | P02.05= P02.05= P02.05= P02.05= P02.05=
corriente | corriente corriente corriente | corriente corriente corriente [ corriente corriente
nominal nominal nominal nominal | nominal nominal nominal nominal nominal
P15.29=2 | P15.29=2 P15.29=2 |P15.29=1| P15.29=1 P15.29=1 P15.29=0 | P15.29=0 P15.29=0
P04.34= P04.34= P04.34=
P00.01=1 | P00.01=1 P00.01=1( P00.01=1 P00.01=1 | P00.01=1
0x01 0x01 0x01
P05.01=1 | P05.01=1 P00.01=1 |P05.01=1| P05.01=1 P00.01=1 P05.01=1 | P05.01=1 P00.01=1
P05.01=1 P05.01=1 P05.01=1
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Appendix A Configuracién recomendada para la matriz solar

Grado de tensién en circuito abierto del médulo solar
371V 45+1V
Modelo - — . - — -
Alimentacion Médulos por |Alimentacién| Mdédulos por
del médulo cadena x del médulo cadena x
(=5 Wp) cadenas (£5 Wp) cadenas
BPDOK7TN(AC) 250 5x1 300 4x1
BPD1K5TN(AC/ACS) 250 8x1 300 7x1
BPD2K2TN(AC/ACS) 250 10x1 300 8x1
BPDO04TNAC(S) 250 10x 2 300 8x2
BPD2K2TRAC(S) 250 10x1 300 8x1
BPDO04TRAC(S) 250 10x2 300 8x2
BPD5K5TRAC(S) 250 14 x 2 300 12x2
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Appendix B Datos de eficiencia energética

Tabla B-1 Pérdidas de potencia y clase IE

Pérdida relativa (%) Pérdida en [Clase
Modelo
(0;25)(0;50)|(0;100) | (50;25) [(50;50)|(50;100) | (90;50)|(90;100)| espera (w) | IE
BPDOK7TN(AC) 11| 12| 20 14 16 2,2 13 2.2 6 IE2
BPDIKSTN(AC/ACS) [ 1,1 | 1,4 | 1,9 13 1,6 2,2 1,8 2,6 4 IE2
BPD2K2TN(AC/ACS)| 1,0 | 12 | 1,8 1.2 14 2,0 1,6 25 6 IE2
BPDO04TNAC(S) | 0,8 | 1,0 | 13 1,0 11 2,1 1,6 2,4 6 IE2
BPD2K2TRAC(S) | 0,6 | 0,9 | 1,1 08 1,0 1,2 1,2 15 4 IE2
BPDOO4TRAC(S) [ 09 | 1,1 | 1,5 11 1,3 1,8 15 2,2 5 IE2
BPD5K5STRAC(S) | 0,7 | 0,9 | 1,4 0,9 14 2,1 14 2,3 7 IE2
Tabla B-2 Especificaciones nominales
. | Potencia de |Corriente Frecuencia L
Potencia ) ) | Tensién de
salida de salida| Temperaturade |de potencia| -,
Modelo aparente i i i ) ) alimentacion
nominal nominal |trabajo méx. (°C) [ nominal X
(kVA) nominal (V)
(kw) (A) (Hz)
BPDOK7TN(AC) 1,6 0,75 4,2
BPD1K5TN(AC/ACS) 2,8 15 75 50 °C; reduccion Monofasico
BPD2K2TN(AC/ACS) | 3.8 22 10 |del1%porcada |50Hz/60Hz| 220V
aumento de 1 °C |, rango
BPDO04TNAC(S) 6,1 4,0 16 .
cuando la permitido:
BPD2K2TRAC(S) 3,6 2,2 55 temperatura 47-63 Hz
o Trifasico
supera los 40 °C.
BPDO04TRAC(S) 6,2 4,0 9,5 380V
BPD5K5TRAC(S) 9,2 55 14

-74-



invt

Linea de servicio: 86-755-23535967  Correo electrénico: overseas@invt.com.cn Sitio web: www.invt.com

Los productos son propiedad de Shenzhen INVT Electric Co., Ltd.
Dos empresas tienen la autorizacion de fabricacion: (Para obtener el codigo de producto, consulte el 2°/3er lugar del S/N
en la placa de identificacion).

Shenzhen INVT Electric Co., Ltd. (Cédigo de origen: 01) INVT Power Electronics (Suzhou) Co., Ltd. (Cédigo de origen: 06)
Direccién: INVT Guangming Technology Building, Songbai Road, Direccion: No. 1 Kunlun Mountain Road, Science & Technology
Matian, Guangming District, Shenzhen, China Town, Gaoxin District, Suzhou, Jiangsu, China

Automatizacién | I HrLc HvrD M servosistemas
industrial:

[l Sistema de control inteligente del [l Sistema de traccion para transito ferroviario

elevador

Energiay potencia:  Illups HEocim W inversorsolar  MsVG

[l Sistema de propulsién para vehiculos de [l|] Sistema de propulsion para vehiculos de
nueva energia nueva energia

.Motor para vehiculos de nueva energia

66001-01000

Copyright@ INVT.

La informacion de este manual puede estar sujeta a cambios sin previo aviso. 202207 (V1.0)



	Prefacio
	Contenido
	1 Precauciones de seguridad
	1.1 Definiciones de seguridad
	1.2 Símbolos de advertencia
	1.3 Indicaciones de seguridad
	1.3.1 Entrega e instalación
	1.3.2 Puesta en marcha y funcionamiento
	1.3.3 Mantenimiento y sustitución de componentes
	1.3.4 Disposición de residuos


	2 Descripción general del producto
	2.1 Especificaciones del producto
	2.2 Placa de identificación
	2.3 Descripcióndel modelo
	2.4 Niveles de potencia
	2.5 Cableado y terminales del circuito de control
	2.5.1 Esquema eléctrico del circuito de control
	2.5.2 Disposición de los terminales
	2.5.3 Instrucción de terminales de potencia
	2.5.4 Descripción de los terminales de función

	2.6 Dimensiones e instalación
	2.7 Procedimiento de funcionamiento del teclado
	2.7.1 Presentación del teclado
	2.7.2 Visualización del teclado
	2.7.2.1 Visualización del parámetro de estado de parada
	2.7.2.2 Visualización del parámetro de estado de funcionamiento
	2.7.2.3 Visualización del estado de fallo
	2.7.2.4 Visualización del estado de edición del código de función

	2.7.3 Funcionamiento del teclado
	2.7.3.1 Cómo modificar los códigos de función
	2.7.3.2 Cómo establecer la contraseña del inversor
	2.7.3.3 Cómo ver el estado del inversor mediante los códigos de función



	3 Parámetros de función
	3.1 Parámetros de funciones comunes
	Grupo P00—Grupo de funciones básicas
	Grupo P01—Control de arranque y parada
	Grupo P02—Parámetros del motor 1
	Grupo P04—Control SVPWM
	Grupo P05—Terminales de entrada
	Grupo P06—Terminales de salida
	Grupo P07—Interfaz hombre-máquina
	Grupo P08—Funciones mejoradas

	3.2 Parámetros de función especiales
	Grupo P11—Parámetros de protección
	Grupo P15—Parámetros de función especiales para inversores solares
	Grupo P17—Visualización de estado
	Grupo P18—Parámetros para visualizar el estado del inversor solar
	Grupo P19—Refuerzo de tensión


	4 Diagnóstico y solución de fallos
	5 Guía de instalación
	5.1 Inspección durante el desembalaje
	5.2 Preparación para la instalación
	5.2.1 Ubicación de la instalación
	5.2.2 Especificaciones del cable

	5.3 Instalación mecánica
	5.4 Instalación eléctrica
	5.4.1  Instalación del terminal de comunicación
	5.4.2 Instalación de los terminales de entrada y salida de CA
	5.4.3 Instalación del módulo GPRS

	5.5 Inspección antes del funcionamiento
	5.6 Descripción de los indicadores LED

	6 Guía de puesta en marcha
	6.1 Puesta en marcha con la fuente de alimentación solar
	6.2 Puesta en marcha con la fuente de alimentación de la red eléctrica
	6.3 Puesta en marcha con conmutación automática entre la fuente de alimentación solar y la de la red eléctrica
	6.4 Ajustes avanzadoss
	6.5 Diagrama de flujo de la puesta en marcha
	6.6  Descripción general de la configuración de parámetros sencillos

	Appendix A Configuración recomendada para la matriz solar
	Appendix B Datos de eficiencia energética

